C€

INSTRUCOES PARA A INSTALAGCAO E A MANUTENGAO (PT)

3
esybox mini

WATERTECHNOLOGY




Manual valido para as versdes firmware 2.x.y-4.x-1.x



PORTUGUES

iNDICE .

1. CARACTERISTICAS GERAIS......ciiiiereiiteereiiet ettt bbb bbb
1L ADHICAGBES ..evvreeeesete ettt eb bbb R bR R bbb et bbbttt
1.2 Descri¢do do Inversor Integrado
1.3VaS0 e EXPANSAD INTEGIAUO ........cevitiiiicetsieiets ettt sttt bbb bbbt
1.4 CaraCteriStiCas TECMICAS .......u.riuuriiiiiriiesis it

2. INSTALAGAD ...ttt ettt s8££ 88 £ bbb
2.1 - Configurag8o Vertical..........cooveerrierncreinneesneeinseieene

2.1.1 LigagOes hidraulicas
2.1.2. Operagdes de carregamento - Instalacdo acima ou abaixo do nivel da dgua

A A O 1o U= Yo T (0] 0] 1 - | SRR
2.2.1 LigACOES NIATAUNICAS .....evevrrvvevresceeiiseesissseee st sese s ea sttt s s e s st et
2.2.2 Orientagao do PaiNEl A& INTEITACE .....ccvivrieeiiecieiereirs et et
2.2.3 Operagdo de carregamento - Instalagéio acima ou abaixo do nivel da agua

3. POR EM FUNCIONAMENTO ...coviiierereiesseeesseeessesesses st
3.1 LIGAGOES BIECIIICAS ....vvvuvvreisireeeiereies sttt sess st e et e ee e e se e e st e s e R bR s Rt e s E s
3.2 Configuragao do INVEISOr INTEGIAUD .......c.cvereeriereisieieisi e e e sas s a s es b s b s s s rennes
3.3 = ESCOMVA ...vuevrreirseeeie et

4. O TECLADO E O VISOR ..ottt seises s s
4.1 Acesso directo Com COMDINAGAD UE TECIAS ....vuvvvveeircreiricerree et s enas
4.2 - Acesso por nome através de menu em cascata
4.3 - Estrutura das paginas de menu. (VERSOES FIRMWARE S 4.X.X) ..o,
4.4 - Estrutura das paginas de menu. (VERSOES FIRMWARE 2 4.X.X) ...ccvvuerinireniirninssreessssssessssssssssssnssssssssssssnsssssssssesssnes
4.5 - Blogueio da programacdo dos parametros por Meio de PASSWOIT ..........ccccereriirninereiniiersssesssssssss s essssssesssnes
4.6 - Habilitaca0/desabilitaGH0 MOTON ...........c.ciiviiciiic i

5. SIGNIFICADO DOS VARIOS PARAMETROS ..ottt sessss s st sssssssssensssnennns
5.1 MENU ULIZAAOT ...

5111 — ESEAUO .. vttt ettt R bR bR bbbt
5.1.2 - RS: Visualizacdo da velocidade de rotagao ....................

5.1.3 - VP: Visualiza¢8o da pressao
5.1.4 - VF: VISUNIZAGAO 1O FIUXO vttt bbb bbb
5.1.5 - PO: Visualizago da POtENCIA @DSOMVIA .......c.cvvvruriieririeieirei ettt
5.1.6 - C1: Visualizacdo da corrente de fase........cooevvererreninne.

5.1.7 - SV: TENSE0 A€ AIIMENTAGAD. .....cvvuieceerircieiireirire ettt sttt bbbt bbb bbb bbbt
5.1.8 - SR: RANQGE A€ AlIMENTAGAD .......cuevieeeiriseieiirets ettt eb bbbt bbb bbb bbb bbbttt
5.1.9 - TE: Visualizacdo da temperatura do dissipador
5.1.10- PKm: Pressa0 Medida NA ASPITAGAD .......cvuurvreireurieiririeietsi ettt ettt bbbttt bbbt
5.1.11 - Horas de funcionamento e nimero de arranques
5.1.12 - PI: HiStOGrama 08 POIBNCIA ......vuvueuuirireeeiiietsiseieisi sttt bbb bbb bbbttt
5.1.13 - FIUXO FOMMECIAO ...ttt bbb bbb
5.1.14 - NT: Visualizagdo da configuracdo de rede ®@.............

5.1.15 - VE: VISUAIIZAGAD (8 VEISAD .......vuieceueiseiiiretsies ettt et seesb sttt bbbt bbbttt bbb
5.1.16 - FF; Visualizag&o fault & warning (historico)..................

5.2 = IMBNU MONIIOT 1...vvvvvess s
5.2.1 - CT: Contraste visor
5.2.2 = BRI BIINO VISOT ....vuvvrirei s e
5.2.3 - TK: Tempo de acensdo da retroiluminagao.....................

524 = LA THIOMAL...cocveerreeserees s
5.2.5 - TE: Visualizagdo da temperatura do dissipador ..............

5.3 = MENU SEIPOINE ...ttt es st es e e e bR ee R ee R e R et R Rt
5.3.1 - SP: Programacao da pressdo de setpoint...........ccccvnee.

B4 = MENU MBNUA ...t
541 = ESTAUD ..o
5.4.2 - RI: Programagao da VEIOCIAAUE .........cveeerireuriereiniiereisiseiss s sssssss s sttt ssesssssnsssnsesnns
5.4.3 - VP; ViSUBNIZACAD 0 PIESSAD ..vvvrrreeerrreeesseseessseseesssassssssesesssssssssesesssssssssssesessssessssssesssssssssssesesssnssssssesessssesssssesassssesesns
VT 2 Loz To I [0 I o SRS
5.4.5 - PO: Visualizagdo da poténcia absorvida
5.4.6 - CL: VisUalizagao da COMENtE G fASE .....ivivirerriereeriirsisiseeisi et sns bbb n e
5.4.7 - RS: Visualizacdo da velocidade de rotagao ....................

5.4.8 - SV: TENSE0 AE AlIMENTAGAD. .....ccevuvreeirrrereiireesisereessseseaseereesssessess st sssses e s s se st e s e et ssn st s e s s s e s s s s s s s s essansesenns
5.4.9 - SR: RANQGE A8 AlIMENTAGAD .......cuevieeeiriseieiireir ettt eb bbbt bbbt b bbb bbbttt
5.4.10 - TE: Visualizacdo da temperatura do dissipador

5.5 - MENU INSTAIAUON ...ttt bbb bbb bbb bbbttt
5.5.1 - RP: Programagdo da diminui¢d0 de preSSA0 Para FEAITANGUE ........c.ceereereurreerereereesieesesesesessssessssssesessssessssssessssssesens
5.5.2 - OD: TIPO 8 INSTAIAGAD ... cvuveeteei ettt bbb bbbttt
5.5.3 - MS: SiStEMA 08 MEUIA. ......ccueveeiieirticie ettt bbb bbbttt
5.5.4 - AS: ASSOCIACAO0 & TISPOSIIVOS () .......iuieiieciieieiri ettt bbb bbbttt
5.5.5 - EK: Programacao fung&o baixa preSSA0 NA SPITAGAD. ........v.euirireeririreerirereiri ettt
5.5.6 - PK: Limiar baixa preSSA0 €M aSPIMAGAD «.......curverrerieeetreeietsieestreseieesesets et sese bbb bbb bbbttt ass e
5.5.7 - T1: Atraso baixa pressao (funcdo detec¢ao baixa preSSao Na aSPIraG0) ........cevreerrerieerireeieerieirineeieesese s seseseens

337




10

11.
12.
13.
14.

PORTUGUES

5.6 - MENU ASSISTENCIATECNICA ...v.vvvecvrieesiereiesies ettt ss et ss et bbbt
5.6.1 - TB: Tempo de bloqueio por falta de agua
5.6.2 - T2: ArasS0 € TESHGAMENTO......c.cuiuiuiriieieiriiees ettt ettt bbbt bbbt
5.6.3 - GP: Coeficiente de ganho proporcional.............ccccc..e...

5.6.4 - Gl: Coeficiente de ganho INEEGIAL ..ottt
5.6.5 - RM: VElOCIHAAE MAXIMA.....c0cvveriiiiirerieiisieiietssies ettt ettt
5.6.6 - NC: DiSPOSItIVOS SIMUIANEOS .....euiiieiiieeieiiieisineieiei ettt bbb bbbttt
5.6.7 - IC: Configurag8o da reserva )
5.6.8 - ET: MAX. tEMPO G trOCA (.....cvvviviieieiseieiieisses ettt
5.6.9 - Exemplos de configuracdo para instalagdes multi-DOMDa ..o
5.6.10 = AY: AN CYCING 1vvveereiieeeisecie et es et R Rt
5.6.11 - AE: Habilitac@o da funGa0 anti-DIOQUEI........cereurreeririceiiiees st et
5.6.12 - AF: Habilitagao da fUNGAOD ANtfTEEZE ......c..vevevcreerrierrirees et

5.7- Programacdo da detec¢ao de baixa preSSA0 Na ASPIFAGAD ......vrevvereerrerrreiereessesesssseresssssssssssesessssssssssssessssessssssesessssesssnes

5.8 - RF; ANUIACAO A€ fAUIL € WAINING ...vvvvvevicieii ettt ss e e ettt sas st n s
5.8.1 - PW: Modificagio da PASSWOIT .........cvciirivniiiiisicis e
SISTEMAS DE PROTECGCAD.......coiieirtieieistiet ettt ettt sttt sttt bbbt

O B T Tor= T 0 [0Sl o] [0 oL TP
6.1.1 - “BL" Anti Dry-Run (Protecg&o contra o funcionamento em seco)
6.1.2 - Anti-Cycling (Proteccdo contra ciclos continuos sem pedido do ponto de UtiliZagao)..........ceevveerirerenrereenneeensseenennns
6.1.3 - Anti-Freeze (Proteccdo contra a congelacdo da agua N0 SISLEMA).......ccvereerrerrerrereeninrsisseressssesessessssssessssssessssssesenns
6.1.4 - “BP1" Bloqueio por avaria no sensor de pressao na compressao (pressurizagao instalacéo)
6.1.5 - “BP2" Bloqueio por avaria no sensor de preSSa0 N @SPITAGAD .....cvevvreererrerrrreensereessssssssssesesssessssssessssssessssssessssssesenns
6.1.6 - “PB” Bloqueio por tensdo de alimentacao fora de eSPECIfICAGAD ........vevevrrreerrerrerreeeriseessee e
6.1.7 - “SC” Bloqueio por curto-Circuito entre as fases d0 MOLOT ........cccvveeiririeer s

6.2 - Reset manual das CONAIGOES G EIT0.......cvvieriireirieesireeeiieese s et ses s s s s es s e sn bbb s e

6.3 - Restauragéo automatica das condicdes de erro.................,
RESET E PROGRAMAGOES DE FABRICA ..ottt st st

7.1 RESEE JEIal 0O SISLEIMA. .. ..euiuvuierciiciets ettt bbbt s b bbb bbb bbbttt

7.2 Programages A8 FADMCA ........uevuiuiriieiiesieisiisseeissi st s bbbt

7.3 Restabelecimento das programag8es de fADIICA. ..o,
APP, DCONNECT CLOUD E ACTUALIZACAQ DO SOFTWARE ......ovcvviiiriniierieinstssesssssesssssssssssss s ssssssssssssssssssesnes

8.1 - REQUISIIOS A8 SISEEIMA.......vuerieeeieteiicieee ettt ettt bbbt R bbb E e f bbbt b bbbttt

8.2 - ACLUAIIZAGAD (0 SOMWATE ......eveeteei ittt b bbb bbb bbbttt

8.3 - ActualizagGes locais através de APP DCONNECT
INSTALAGOES ESPECIAIS ......oooiitieiiisieissisiseissssis ettt s 55

9.1 - DESACHVAGAD A AULD-ESCOMVA. ... . cvvuerciiriscetseseieisi ettt b bbbt bbb bbb b s bbbt bbbttt

9.2 - INSLAIAGAD NA PAMBUE.......eeceeietctr ittt bbb bbb bbb bbbttt

0.3 . GIUPOS MUHIPIOS ..vuvvivuieisiisiiesseesissseiaesssee st as st st s sttt

9.3.1 - Introdug@o aos SIStEMAS MUILI-DOMDA ..ottt bbb

9.3.2 - Realiza¢do de uma instalagdo multi-bomba ...........cccceeeeee

0.3.3 - COMUNICAGAD WITIESS .....vuveeeiscietsieteti ettt s b bbb bbbttt

9.3.4 - Ligacdo e definicdo das entradas foto acopladas

9.3.5 - Parametros de interesse para 0 MUI-D0MDA .........ccoviieicrc e

9.3.6 - Primeiro arranque sistema multi-bomba ..........cccoovvveiernnn,

9.3.7 - ReQUIACAD MUILIFDOMDA .......uvvceiciceeieici st a s bbb

9.3.8 - AtribUICA0 A OrAEM A€ AITANGUE. ... .cvereseeeieescreii ettt ss e e s s s et s e s e s s st e e eb s s e

9.3.9 - TEMPO MAXIMO AE TrOCA ...v.vuvvvricreeeiereirt ettt et s s s e n s b

9.3.10 - Tempo maximo de inactividade alcan¢ado..............coeeene.

9.3.11 - Reservas e numero de dispositivos que participam da DOMBAGEM..........ccc.iiiiiriri e,

o MANUTENGAD ..ottt bbb bbbt bbbt

10.1 FEITAMENTA ACESSOIIA ... vvvevuereseeeseeseeseseeseesssetseesssessessssebsassesesses s b es s s bbb 88888 bbb s bbbt

10.2 - ESVAZIAMENLO 0O SISTEMA. .....vvevuererieireisieeseieeeesee st ee bbb

10.3 = VAIVUIR BNETELOMNIO ..cv.vvveiis ettt

10,4 - VBIO MOTOT....o.cvvuiviiiisiicsi iR
RESOLUCAO DOS PROBLEMAS
ACTUALIZACAO DO FIRMWARE
ELIMINAGAD ...ttt bbb
GARANZIA ..ottt

338



LEGENDA

PORTUGUES

No manual foram utilizados os simbolos seguintes:

SITUACAO DE PERIGO GERAL.
O desrespeito pelas instrugdes apresentadas a seguir pode causar danos a pessoas e propriedades.

SITUAGAO DE PERIGO DE CHOQUE ELECTRICO.
O desrespeito pelas instrugdes apresentadas a seguir pode causar uma situagao de perigo grave para a seguranca pessoal.

Observacdes e informaces gerais.

Legenda

Parametros disponiveis na versao KIWA

Parametros disponiveis s6 na versdo DUAL VOLTAGE (tensao de alimentagdo 230 V / 115 V)

Parametro ndo disponivel para verses firmware 3.xx

Aplicavel a versdes firmware < 4.x.x

Aplicavel a versdes firmware = 4.3.x dotadas de conectividade integrada

Aplicavel a versdes firmware = 4.4.x dotadas de conectividade integrada e fungdo Grupos Mdltiplos

ADVERTENCIAS
Este manual diz respeito aos produtos esybox minis.

>R B PP

Antes de efectuar a instalagdo, ler com atencdo esta documentacdo. A instalacdo e o funcionamento deverdo respeitar 0s
regulamentos de seguranga do pais em que o produto for instalado. Todas as operacfes deverdo ser realizadas segundo as
regras da arte. O desrespeito das normas de seguranca, para além de criar perigo para a salide das pessoas e de danificar 0
equipamento, também anulara todo e qualquer direito de intervengéo em garantia.

Os produtos tratados nesta documentacdo fazem parte dos equipamentos de tipo profissional e pertencem a classe de
isolamento 1.

Pessoal Especializado

As ligagBes eléctricas e hidraulicas devem ser realizadas por pessoal qualificado e possuir os requisitos técnicos indicados
pelas normas de seguranca do pais em que o produto for instalado.Com pessoal qualificado entendem-se aquelas pessoas
que em relagdo a prevencéo dos acidentes e as condigdes de servigo, foram autorizadas pelo responsavel pela seguranga da
instalacéo a realizar todas as actividades necessarias, nas quais estdo em condicdes de reconhecer e evitar qualquer perigo.
(Definicdo para o pessoal técnico IEC 364)

Cabera ao instalador verificar se o sistema de alimentacdo eléctrica esta provido de uma ligacdo a terra eficiente de acordo
cOm as normas em vigor.

Para melhorar a imunidade ao possivel ruido emitido para ou-tros equipamentos, aconselha-se a utilizacdo de uma conduta
eléctrica separada para a alimentacéo do inversor.

0 aparelho pode ser utilizado por criangas de idade néo inferior a 8 anos e por pessoas com capacidades fisicas, sensoriais e
mentais reduzidas, ou que ndo tenham experiéncia ou o0 conhecimento necessario, desde que elas sejam vigiadas ou formadas
relativamente a utilizacdo segura do aparelho e a comprensao dos perigos respectivos. As criangas nao devem brincar com o
aparelho. A limpeza e a manutencéo a serem efectuadas pelo utilizador ndo devem ser efectuadas por criancas néo vigiadas.

Seguranga
A utilizacéo é permitida s6 se a instalacdo eléctrica for realizada de acordo com as medidas de seguranga previstas pelas
Normas em vigor no pais em que o produto for instalado (para a Itélia CEl 64/2).

Liquidos Bombeados
A maquina é projectada e fabricada para bombear dgua sem substancias explosivas nem particulas sélidas ou fibras, com
densidade de 1000 Kg/m3 e viscosidade cinematica igual a 1mm2/s e liquidos ndo quimicamente agressivos.

0 cabo de alimentac&o nunca deve ser utilizado para transportar ou deslocar a bomba.
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Nunca retirar a ficha da tomada puxando pelo cabo.

Se 0 cabo de alimentacéo estiver danificado, deve ser substituido pelo fabricante ou pelo seu servigo de assisténcia técnica
autorizado, de modo a prevenir quaisquer perigos.

Um desrespeito das adverténcias pode dar lugar a situacdes de perigo para as pessoas ou as coisas, e anular a garantia do produto.

RESPONSABILIDADES

O fabricante ndo pode ser responsabilizado pelo funcionamento correcto das electrobombas ou por eventuais danos
que elas possam causar, se as mesmas forem alteradas, modificadas e/ou se funcionarem para além do campo de
funcionamento aconselhado ou desatendendo outras indicaces contidas neste manual.

O fabricante também declina toda e qualquer responsabilidade pelas possiveis imprecisdes contidas neste manual de instrugdes, se devidas a
gralhas ou a erros de transcricdo. Reserva-se o direito de produzir nos produtos as alteragfes que julgar necessarias ou Uteis, sem prejudicar as
suas caracteristicas essenciais.

1. CARACTERISTICAS GERAIS

O produto € um sistema integrado composto por uma electrobomba centrifuga do tipo multi-estadio autoescorvante, um circuito electrénico que
a comanda e um vaso de expansao. O arrefecimento do motor por 4gua e ndo por ar assegura um ruido inferior do sistema.

1.1 Aplicagdes

instalagbes hidrica de aprovisionamento e pressurizacdo, utilizacbes
domésticas. Externamente 0 produto apresenta-se como um
paralelepipedo que se desenvolve nas 6 faces como na Fig.1.

Figura 1

Face A: uma portinhola da acesso ao Compartimento Técnico.

Figura 2

No interior do compartimento técnico, tem-se acesso a (ver Fig.3):
—== 1. Guida Rapido;

2. Placa técnica;

3. Bujdo de carregamento (s6 para a configuracdo vertical);

4, Ferramenta acessoria;

5. Veio motor;

6. QR-code

Figura 3

Face B: Um passa-fios de borracha permite a saida do cabo de alimentacéo a ligar a rede eléctrica.

Face C: as 4 roscas em latdo constituem a sede para os 4 pés de apoio em caso de instalacdo vertical. Os 2 tampdes em parafuso de 1" podem
ser removidos para realizar as ligagdes para a instalagdo, de acordo com a configuragdo de instalagdo que se tenciona adoptar. Nesse caso, a
juncdo com a indicacdo “IN” ligar a instalagdo da qual se tenciona tirar a &gua (poco, tanque, ...) E a jungdo com a indicagdo “OUT" ligar a
instalagdo de compressao. O tampédo de 3/8” permite esvaziar o sistema em caso de instalagdo horizontal. Também ha uma grelha para a
ventilacdo.
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Face E: as 4 roscas em latdo constituem a sede para os 4 pés de apoio em caso de instalacdo horizontal. O tampao de 1" tem a funcéo principal
de esvaziamento do sistema em caso de instalacdo vertical. Também ha duas grelhas para a ventilagéo.

Face F: como indicado na etiqueta que deve ser removida, o tampdo de 1" em correspondéncia da indicacdo “IN" na face C tem uma fungéo
dupla: no caso de instalagdo horizontal, o bocal que é fechado pelo tamp&o tem a funcéo de carregamento do sistema (ver a seguir “operagdo
de carregamento”, par. 2.2.3); no caso de instalagdo vertical, 0 mesmo bocal pode ter a fungdo de unido hidraulica de entrada (exactamente
como a indicada com “IN" na face C e em alternativa a mesma). O outro tampao de 1" d& acesso a uma segunda unido de compressao que pode
ser utilizada simultanea ou alternativamente a indicada com “OUT” na face C. O painel de interface utilizador é composto por um visor e um
teclado e tem a funcdo de programar o sistema, interrogar sobre 0 seu estado e comunicar eventuais alarmes. A portinhola fechada por 2
parafusos da acesso a um compartimento para a manutengao extraordinaria; limpeza da valvula anti-retorno e restauracdo da presséao de pré-
carga do reservatorio.

O sistema pode ser instalado em duas configuraces diferentes: horizontal (Fig.4) ou vertical (Fig.5).

Figura 4

Figura 5

1.2 Descricao do Inversor Integrado

O controlo electrénico integrado no sistema é do tipo de Inversor e utiliza sensores de fluxo, de presséo e de temperatura, eles também integrados

no sistema. Através desses sensores, o sistema liga-se e desliga-se automaticamente de acordo com as necessidades do ponto de utilizacéo, e

pode detectar condi¢Bes de funcionamento incorrecto, preveni-las e assinala-las.

O controlo por meio de Inversor garante varias funcées, as mais importantes das quais, para 0s sistemas de bombagem, sdo a manutencéo de

um valor de pressao constante na compressao e a poupanca energética.

e Qinversor pode manter constante a presséo de um circuito hidraulico variando a velocidade de rotacéo da electrobomba. Com o funcionamento
sem inversor, a electrobomba nao consegue modular e ao aumentar do débito solicitado, diminui necessariamente a pressao, ou vice-versa,
tendo assim pressfes demasiado elevadas com os débitos baixos ou pressdes demasiado baixas com 0 aumentar do débito solicitado.

e Variando a velocidade de rotacdo em funcdo do pedido instantaneo do ponto de utilizagdo, o inversor limita a poténcia concedida a
electrobomba a minima necessaria para garantir que o pedido seja satisfeito. O funcionamento sem inversor, ao contrério, prevé o
funcionamento da electrobomba sempre e somente na poténcia maxima.

Para a configuracdo dos parametros, ver os capitulos 4-5.

1.3 Vaso de Expanséo Integrado

O sistema é composto por um vaso de expanséo integrado com capacidade total de 2 litros. As fung¢fes principais do vaso de expansao so:

o tornar eldstico o sistema de forma a preserva-lo dos golpes de ariete;

e garantir uma reserva de agua que, em caso de pequenas perdas, possa manter por mais tempo a pressdo na instalagdo e afaste os
rearranques in(teis do sistema que, caso contrario, seriam continuos;

e a0 abrir o ponto de utilizagdo, assegurar a pressdo da dgua durante aqueles segundos que o sistema demora, ligando-se, a atingir a
velocidade de rotacdo correcta.

N&o é uma fun¢éo do vaso de expansao integrado a de garantir uma reserva de agua tal de reduzir as activagdes do sistema (solicitadas pelo

ponto de utilizag&o, ndo por uma perda na instalagio). E possivel adicionar a instalagdo um vaso de expansdo da capacidade que se deseja

ligando-0 a um ponto na instalagdo de compresséo (ndo de aspiracdo!). Em caso de instalacdo horizontal é possivel ligar-se ao bocal de

compressdo ndo utilizado. Na escolha do reservatdrio, levar em conta que a quantidade de dgua emitida também seré fungdo dos parametros

SP e RP programaveis no sistema (par. 4-5).

O vaso de expansao é pré-carregado com ar em pressao através da valvula a que se pode ter acesso do compartimento para a manutencao extraordinaria

(Fig. 1, Face F). O valor de pré-carga com que 0 vaso de expansdo € fornecido pelo fabricante esta de acordo com os parametros SP e RP programados

de default, e de qualquer forma satisfaz a relacdo seguinte:

Pair=SP-RP-0.7bar  Em que:

- Pair = valor da pressdo do ar em bar

- SP = Set Point (chapter 5.3.1) em bar

- RP = Reducdo da pressao para o rearranque (5.5.1) em bar
Entéo, do fabricante: Pair=3-0.3-0.7=2.0 bar

Ao programar valores diferentes para os parametros SP elou RP, actuar na valvula do vaso de expansao aliviando ou introduzindo ar até
satisfazer novamente a relagéo acima (p. ex.SP=2.0bar; RP=0.3bar; aliviar ar do vaso de expansdo até alcancar a pressao de 1.0 bar na valvula).
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O desrespeito da relagdo atras definida pode levar a funcionamentos incorrectos do sistema ou a ruptura precoce da membrana
no interior do vaso de expansao.

Dada a capacidade do vaso de expanséo de apenas 2 litros, a eventual operagéo de controlo da pressao do ar deve ser efectuada
inserindo 0 mandémetro muito rapidamente: em pequenos volumes, até a perda de uma quantidade limitada de ar pode levar a
uma sensivel diminuicdo da pressao. A qualidade do vaso de expansao assegura de manter o valor de presséo do ar programado,
efectuar o controlo s6 ao ajuste ou tendo a certeza de um funcionamento incorrecto.

A eventual operacdo de controlo e/ou de restauracdo da pressdo do ar deve ser efectuada com a instalacdo de compressao nao
em pressdo: desligar a bomba da alimentagéo e abrir 0 ponto de utilizacdo mais préximo da bomba mantendo-o aberto até j4 ndo
fornecer agua.

A estrutura especial do vaso de expansdo garante a sua qualidade e duracdo no tempo, especialmente da membrana que €
tipicamente o componente que mais cede ao desgaste para este tipo de equipamento. Contudo, em caso de ruptura, deve ser
substituido o inteiro vaso de expanséo e exclusivamente por pessoal autorizado.

1.4 Caracteristicas técnicas

Assunto Parametro Esybox mini?
Tenséo* 1x220-240 V 1x230 V 1x110-127 V
ALIMENTACAO Frequéncia 50/60 Hz
ELECTRICA Poténcia maxima 850 W
Corrente de dispersao para terra <2 mA
Dimensdes maximas 445x262x242 mm sem pés de apoio
CARACTERISTICAS DE Peso em vazio (excluida embalagem) 14 kg/30,8Ib
CONSTRUGAO Classe de protec¢do IP x4
Classe de isolamento do motor F
Altura manométrica 55m/ 180 ft
RENDIMENTOS Déhito maximo 80 I/min/21 U.S. GPM
HIDRAULICOS Escorva <5min a 8m/ 26 ft
Méaxima pressdo de funcionamento 7.5 bar / 109 psi
Temperatura Max. do liquido 40°C /104 °F
. Temperatura Max. Ambiente 50°C /122 °F
ESNN%S E;I?NETO Temperatura ambiente de depdsito -10+60 °C/ 14+140 °F
Dif. T.ambiente - T. Liquido <30°C/86 °F
Humidade relativa méax. 50%
Pressdo constante
Proteccéo contra funcionamento em seco
. Proteccdo antifreeze
FUNGOES E Proteccdo anticycling
PROTECCOES
Proteccdo amperimétrica para o motor
Proteccéo de tensdes de alimentacdo andmalas
Protecces contra sobretemperatura

*: ter como referéncia a placa dos dados nominais na bomba

Tabela 1

2. INSTALACAO

O sistema é estudado para utilizacdo em ambientes internos. No caso de instalagdes ao ar livre e/ou expostas directamente
aos agentes atmosféricos, recomenda-se a adocéo de uma proteccdo adequada ao lugar de instalagdo, de maneira a garantir
o funcionamento correcto do sistema em todas as condi¢des.

O sistema € estudado para poder trabalhar em ambientes em que a temperatura fica incluida entre 1°C e 50°C (excepto se
assegurada a alimentagdo eléctrica: ver par. 6.1.3 “funcdo anti-freeze”).

Esybox mini funciona correctamente com uma diferencga entre temperatura ambiente e temperatura do liquido ndo superior a
30°C (com a temperatura ambiente superior & do liquido). Para além dessa diferenca de temperatura, o limite de humidade
nao deve exceder 50%, para evitar a formac&o de condensado que pode danificar iremediavelmente o cartéo electrénico.
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O sistema € indicado para tratar agua potavel.

O sistema ndo pode ser utilizado para bombear agua salgada, esgotos, liquidos inflamaveis, corrosivos ou explosivos (por ex.
petréleo, gasolina, diluentes), massas, 6leos ou produtos alimentares.

O sistema pode aspirar agua cujo nivel ndo exceda a profundidade de 8 m (altura entre o nivel da agua e o bocal de aspira¢éo
da bomba).

Caso o sistema seja utilizado para o fornecimento hidrico doméstico, respeitar as normas locais das autoridades responsaveis
pela gestdo dos recursos hidricos.

Ao escolher o lugar de instalacgdo, verificar que:

o A voltagem e a frequéncia referidas na placa dos dados nominais da bomba correspondam aos dados da instalacéo
eléctrica de alimentacao.

o Aligacdo eléctrica seja realizada num local enxuto, protegido de eventuais alagamentos.

o Alinstalacao de ligacdo a terra satisfaz as normas.

A eventual presenga de uma pequena quantidade de agua no interior do produto representa um residuo do procedimento de
ensaio.

> PP

No caso em que ndo se tenha a certeza da falta de corpos estranhos na agua a bombear, prever a instalacdo de um filtro na entrada do sistema,
apto para reter as impurezas.

A instalagdo de um filtro na aspiragdo implica uma diminui¢do dos rendimentos hidraulicos do sistema proporcional a perda de
carga induzida pelo préprio filtro (em principio, quanto maior for o poder de filtracdo, maior é a diminuicdo dos rendimentos).

O

Escolher o tipo de configuracao que se tenciona adoptar (vertical ou horizontal) levando em conta as ligagdes para a instalagdo, a posicdo do
painel de interface utilizador, os espacos a disposi¢ao de acordo com o indicado a seguir. E possivel a instalagéo na parede, ver par. 8.2.

2.1 - Configuracdo Vertical

Atarraxar os 4 pés de borracha fornecidos avulsos na embalagem nas

sedes relativas de latdo da face C. Posicionar o sistema no seu lugar,

levando em conta as dimensdes indicadas na Fig.6.

e Adistancia de pelo menos 10mm entre a Face E do sistema e uma
eventual parede é obrigatdria para garantir a ventilacdo através das
grelhas especiais. Prevendo de ter que esvaziar o sistema pela sua
porta de descarga e ndo pela instalagao, deixar uma distancia ulterior
adequada ao espaco de manobra do tampéo de descarga.

o Adistancia de pelo menos 10mm entre a Face B do sistema e um
estorvo é obrigatéria para assegurar a saida do cabo de
alimentacdo para a tomada de rede.

e A distancia de pelo menos 200mm entre a Face A do sistema e
um estorvo é recomendada para poder remover a portinhola e ter
acesso ao Compartimento Técnico.

439 mm

Figura 6

Em caso de superficie ndo plana, desatarraxar 0 pé que nao apoia regulando a sua altura até ao contacto com a propria superficie de forma a
garantir a estabilidade do sistema. O sistema, de facto, deve ser posicionado de maneira estavel e segura garantindo que 0 eixo seja vertical:
ndo posicionar o sistema inclinado.

2.1.1 Ligacdes hidraulicas

Realizar a ligacdo em entrada ao sistema através do bocal na Face F indicado com “IN” na Fig.6 (juncéo de aspiragdo). Remover entdo o tampao
respectivo utilizando uma chave de fendas.

Realizar a ligagdo em saida do sistema através do bocal na Face F indicado com “OUT” na Fig.6 (juncdo de compressao). Remover entdo o
tampdo respectivo utilizando uma chave de fendas.

Todas as ligacdes hidraulicas do sistema para a instalacdo a que pode ser ligado séo do tipo com rosca fémea de 1" GAS, realizadas em lato.

Caso se tencione ligar o produto a instalacdo por meio de unides com dimensfes diametrais que excedem as dimensdes
normais da mangueira de 1" (por exemplo a bucha no caso de unifes de 3 pecas), verificar que a rosca macho 1"GAS da
propria unido saia de pelo menos 25 mm do estorvo atras referido (ver Fig.7)
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<25 mm > 25 mm
LIS

Figura 7

f As roscas de latdo sdo alojadas em sedes de tecnopolimero. Ao realizar a vedagao estanque da ligacdo com a adicdo de

material (p.e. teflon, cdnhamo, ...) verificar de ndo exceder com a vedacao: sob a acgdo de um binario de aperto adequado
(p.e. chave de tubos com haste comprida), 0 material em excesso pode exercer esforgos anormais na sede de tecnopolimero
danificando-a definitivamente.
Referindo-se a posicdo em relagdo a agua a bombear, a instalagdo do sistema pode ser definida “acima do nivel da dgua” ou “abaixo do nivel da dgua”. Em
particular, a instalacdo é definida “acima do nvel da gua” quando a bomba é colocada a um nivel superior em relagdo a dgua a bombear (por ex. homba em
superfiie e 4gua no poco); ao contrério, “abaixo do nivel da agua” quando a homba esta colocada a um nivel inferior em relagéo a dgua a bombear (por ex.
tanque suspenso e bomba por baixo) .

Caso a instalacdo vertical do sistema seja do tipo “acima do nivel da agua”, recomenda-se a aprontar uma valvula anti-retorno
na parte de instalacdo de aspiracao; isso para permitir a operacdo de carregamento do sistema (par. 2.1.2).

Caso a instalagdo seja do tipo “acima do nivel da agua’, instalar a mangueira de aspiracdo da fonte da 4gua para a bomba de
maneira ascendente evitando a formac&o de “pescocos de ganso” ou sifées. Nao colocar o tubo de aspiragdo acima do nivel da

@ bomba (para evitar a formagéao de bolhas de ar no tubo de aspiracdo). O tubo de aspiracdo deve aspirar na sua entrada a pelo
menos 30cm de profundidade abaixo do nivel da agua e deve ser estanque em todo o seu comprimento, até a entrada na
electrobomba.

As condutas de aspiracdo e compressdo devem ser montados de maneira a ndo exercerem nenhuma pressdo mecénica na
bomba.

2.1.2. Operac0es de carregamento - Instalacdo acima ou abaixo do nivel da dgua

Instalacdo “acima do nivel da agua” (par. 2.1.1): aceder ao compartimento técnico e, utilizando uma chave de fendas, remover o bujao de
carregamento (Fig.3). Através da porta de carregamento, encher o sistema com agua limpa, prestando atencéo para deixar sair a 4gua. Se a
valvula anti-retorno na conduta de aspiragdo (recomendada no paragrafo par. 2.1.1) foi predisposta perto da porta de entrada do sistema, a
quantidade de 4gua com que encher o sistema devia ser de 2.2 litros. Aconselha-se a aprontar a valvula anti-retorno na extremidade do tubo de
aspiracdo (valvula de fundo) de maneira a poder encher completamente também este durante a operacdo de carregamento. Neste caso, a
quantidade de agua necessaria para a operacéo de carregamento dependera do comprimento do tubo de aspiragdo (0,9 litros + ...).

Instalagdo “abaixo do nivel da &gua” (par. 2.1.1): se entre o depdsito de &gua e o sistema ndo ha valvulas de corte (ou estdo abertas), este
carrega-se automaticamente logo que lhe se permitir de fazer sair o ar preso. Entéo desatarraxando o bujdo de carregamento (Fig.3) o suficiente
para aliviar o ar contido, permite-se ao sistema de carregar-se completamente. E preciso vigiar a operaco e fechar a porta de carregamento
logo que a agua sair (sugere-se de qualquer forma de prever uma valvula de corte na parte da conduta de aspirago e utiliza-la para comandar
a operagdo de carregamento com o tampdo aberto). Em alternativa, no caso em que a conduta de aspiragdo estivesse interrompido por uma
vélcula fechada, pode ser efectuada a operacdo de carregamento de maneira analoga a descrita para a instalagdo acima ao nivel da agua.

2.2 - Configuracdo Horizontal

Atarraxar os 4 pés de borracha fornecidos avulsos na embalagem nas

sedes relativas de latdo da face E. Posicionar o sistema no seu lugar,

levando em conta as dimensdes indicadas na Fig.8.

e Adistancia de pelo menos 10mm entre a Face B do sistema e um
estorvo é obrigatéria para assegurar a saida do cabo de
alimentacdo para a tomada de rede.

e A distancia de pelo menos 200mm entre a Face A do sistema e
um estorvo é recomendada para poder remover a portinhola e ter
acesso ao Compartimento Técnico.

Figura 8

Em caso de superficie ndo plana, desatarraxar 0 pé que nao apoia regulando a sua altura até ao contacto com a propria superficia de forma a
garantir a estabilidade do sistema. O sistema, de facto, deve ser posicionado de maneira estavel e segura garantindo que o eixo seja vertical:
ndo posicionar o sistema inclinado.

2.2.1 Ligacdes hidraulicas

Realizar a ligagéo em entrada ao sistema através do bocal na Face C indicado com “IN” na Fig.8 (ligacéo de aspiragdo). Remover entdo o tampéo
respectivo utilizando a ferramenta acessoria ou uma chave de fendas. Realizar a ligagdo em saida ao sistema através do bocal na Face C
indicado com “OUT 1" na Fig.8 e/ou através do bocal na Face D indicada com “OUT 2" na Fig.8 (ligacdo de compressao). Nesta configuragdo os
2 bocais podem de facto ser utilizados indiferentemente um em alternativa ao outro (conforme o que convier para a instalacdo), ou
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simultaneamente (sistema de dupla compress&o). Remover entdo o/os tampao/tampdes da/s porta/s que se tenciona utilizar com uma chave de
fendas.
Todas as ligacdes hidraulicas do sistema para a instalacéo a que pode ser ligada séo do tipo com rosca fémea de 1" GAS, realizadas em lat&o.

Ver ADVERTENCIA relativa & Fig.7.

2.2.2 Orientacdo do Painel de Interface
O Painel de Interface é projectado para poder ser orientado na direcgdo mais comoda para a leitura por parte do utilizador: de facto, a forma
quadrada permite a sua rotacdo de 90° em 90° (Fig.9).

Figura 9
Desapertar 0s 4 parafusos nos cantos do painel utilizando a ferramenta acessoria.

Né&o remover completamente os parafusos, aconselha-se a desaperta-los somente da rosca no invélucro do produto.
Prestar atencdo para nao fazer cair os parafusos no interior do sistema.

Afastar o painel prestando atencdo para ndo esticar o cabo de transmisséo do sinal.

Voltar a posicionar o painel na sua sede com a orientacéo preferida cuidando de ndo prender o cabo na manobra.
Apertar os 4 parafusos com a chave especial.

2.2.3 Operacdo de carregamento - Instalagdo acima ou abaixo do nivel da agua

Referindo-se a posi¢do em relacdo a agua a bombear, a instalacédo do sistema pode ser definida “acima do nivel da agua” ou “abaixo do nivel da
agua”. Em particular, a instalacdo é definida “acima do nivel da 4gua” quando a bomba é colocada a um nivel superior em relagdo a agua a
bombear (por ex. bomba em superficie e 4gua no pogo); ao contrario, “abaixo do nivel da dgua” quando a bomba é colocada a um nivel inferior
em relagdo a agua a bombear (por ex. tanque suspenso e bomba por baixo). Instalagdo “acima do nivel da agua™: utilizando uma chave de
fendas, remover o bujdo de carregamento que, para a configura¢do horizontal, é o na Face F (Fig.1).

Através da porta de carregamento, encher o sistema com agua limpa, prestando atencdo para deixar sair a aris: para garantir o melhor
enchimento, também convém abrir a porta de carregamento na Face A (Fig.1), utilizada para o enchimento em configuracéo vertical, de maneira
a fazer sair completamente todo o ar que caso contrario pode ficar preso no interior do sistema; cuidar também de fechar correctamente as
aberturas uma vez completada a operacdo. A quantidade de agua com que encher o sistema deve ser de 0.7 litros no minimo. Aconselha-se a
aprontar uma valvula anti-retorno na extremidade do tubo de aspiracao (valvula de fundo) de maneira a poder encher completamente também
este durante a operacdo de carregamento. Neste caso, a quantidade de agua necesséria para a operacdo de carregamento dependera do
comprimento do tubo de aspiragdo (0.7 litros + ...).

Instalagdo “abaixo do nivel da agua”: se entre o depdsito de &gua e o sistema ndo ha vélvulas de corte (ou estdo abertas), este carrega-se
automaticamente logo que Ihe se consentir de fazer sair 0 ar preso no seu interior. Entdo desatarraxando o bujao de carregamento (Face F - Fig.
1) até aliviar o ar, permite-se ao sistema de carregar-se completamente. Para desapertar o bujdo, utilizar a ferramenta acesséria ou uma chave
de fendas. E preciso vigiar a operagéo e fechar a porta de carregamento logo que a &gua sair (sugere-se de qualquer forma de prever uma
valvula de corte na parte da conduta de aspiracdo e utiliza-la para comandar a operacéo de carregamento com o tampdo afrouxado). Em
alternativa, no caso em que a conduta de aspiracdo estivesse interrompida por uma vélcula fechada, pode ser efectuada a operagdo de
carregamento de maneira andloga a descrita para a instalacéo acima ao nivel da agua.

3. POR EM FUNCIONAMENTO

A profundidade de aspiracdo ndo deve exceder 8 m.
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3.1 Ligacdes eléctricas
Para melhorar a imunidade ao possivel ruido emitido para outros equipamentos, aconselha-se a utilizar uma conduta eléctrica separada para a
alimentacdo do produto.

A tensdo da linha pode mudar com o arranque da electrobomba. A tenso na linha pode sofrer variacbes em fungéo de outros
dispositivos ligados e da qualidade da propria linha.

Recomenda-se a efectuar a instalacdo de acordo com as indica¢Bes do manual em conformidade com as leis, as directivas e
as normas em vigor no lugar de utilizagdo e em funcédo da aplicacgao.

O produto em objecto contem um inversor no interior do qual se encontram tensdes continuas e correntes com componentes de alta frequéncia
(ver tabela 2).

Tipo de correntes possiveis de avaria para terra
Alternada Unipolar pulsante Continua Com compone ntes de
alta frequéncia
Inversor alimentagdo monofasica v v v
Tabela 2
id
L oo To-fe g [
| ump
N o0 o N
i —PE
JAVA
I
YN
Fig 10 exemplo de instalacdo
O interruptor magnetotérmico de proteccédo deve ter dimensdes e capacidades adequadas (ver Caracteristicas Eléctricas).
Para bombas nao providas de ficha, a correspondéncia das cores dos condutores é a indicada na tabela 3:
Ligacéo Tipologia A Tipologia B
Fase Castanho Castanho
Neutro Azul claro Azul claro
Terra (PE) Giallo/Verde Verde
Tipo A: mercados europeus ou assimilaveis.
Tipo B: mercados americano e canadiano ou assimilaveis.
Tabela 3

O aparelho deve ser ligado a um interruptor principal que interrompe todos os p6los de alimentagéo. Quando o interruptor se encontra na posi¢ao
aberta, a distancia de afastamento de cada contacto deve respeitar o indicado na tabela 4.

3.2 Configuracéo do Inversor Integrado

Distancia minima entre os contactos do interruptor de alimentacéo
Alimentagdo [V] <127 >127 e <240
Distancia minima a [mm] >1,7 >3
Tabela 4

O sistema é configurado pelo fabricante para satisfazer a maior parte dos casos de instalagdo com funcionamento de pressdo constante.
Os parametros principais programados na fabrica séo:
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o Set-Point (valor da pressdo constante desejado) SP = 2.7 bar /39 psi.
e Reducdo da pressdo para o rearranque RP =0.3 bar /4.3 psi.
e Funcdo Anti-cycling: Desabilitada.

Esses e outros pardmetros, de qualquer forma, podem ser programados pelo utilizador de acordo com a instalacéo. Ver os par. 4-5 para as
especificacdes.

Para a defini¢do dos parametros SP e RP, obtém-se que a pressao a qual o sistema arranca tem o valor:
Pstart = SP — RP Exemplo: 2.7 - 0.3 = 2.4 bar na configuracdo de default

O sistema ndo funciona se o ponto de utilizacdo se encontrar a uma altura superior ao equivalente em metros-coluna-agua da Pstart (considerar
1 bar =10 m.c.a.): para a configuracao de default, se o ponto de utilizagdo se encontrar a pelo menos 27m de altura o sistema nédo arranca.

3.3- Escorva

E definida escorva de uma bomba a fase durante a qual a maquina procura encher de &gua o corpo e a conduta de aspiragio. Se a operacao
tiver éxito, a maquina pode trabalhar regularmente.

Uma vez que a bomba for enchida (par. 2.1.2, 2.2.3) e o dispositivo configurado (par. 3.2), é possivel ligar a alimentacéo eléctrica depois de
aberto pelo menos um ponto de utilizagdo na compressdo. O sistema acende e controla a presencga de agua na compressao pelos primeiros 10
segundos.

Se for detectado um fluxo de &gua na compressdo, a bomba é escorvada e comeca o seu trabalho regular. Este € o caso tipico da instalacéo
abaixo do nivel da dgua (par. 2.1.2, 2.2.3). O ponto de utilizagdo aberto na compressao do qual agora sai a agua bombeada, pode ser fechado.
Se depois de 10 segundos ndo for detectado um fluxo regular na compresséo, 0 sistema pede confirmacdo para entrar no procedimento de
escorva (caso tipico de instalagfes acima do nivel da gua, par 2.1.2, 2.2.3). Ou seja:

Fill the pump Fill the pump
@ & Escape Ifirs_t
Escape First priming priming
Figura 11.1: PopUp Escorva Figura 11.2: PopUp Escorva @ @

Premindo “A” este entra no procedimento de escorva: comega a trabalhar por um tempo maximo de 5 minutos durante os quais o bloqueio de
seguranca contra o funcionamento em seco ndo se activa. O tempo de escorva depende de varios parametros, 0s mais influentes dos quais séo
a profundidade do nivel da 4gua a aspirar, o didmetro da conduta de aspiracdo, a vedagdo estanque da conduta de aspiracdo. Ficando assente
de utilizar uma conduta de aspiracdo de medida ndo inferior a 1" e que ela esteja bem selada (ndo apresente furos ou juncdes pelos quais possa
aspirar ar), o produto foi estudado para conseguir escorvar-se em condi¢des de agua até 8m de profundidade, num tempo inferior a 5 minutos.
Non appena il prodotto sistema rileva flusso continuo in mandata, esce dalla procedura di adescamento ed inizia il suo lavoro regolare. Logo que
0 produto detectar fluxo regular na compressao, sai do procedimento de escorva e comega o seu trabalho regular. O ponto de utilizacdo aberto
na compressao do qual agora sai a &gua bombeada, pode ser fechado. Se depois de 5 minutos de procedimento o produto ainda ndo se escorvou,
o visor de interface apresenta uma mensagem de operacdo falhada. Desligar a alimentacao, carregar o prroduto adicionando nova agua, aguardar
10 minutos e repetir o procedimento a partir da insercéo da ficha de alimentacéo e seguintes. Premindo “v* confirma-se de ndo querer iniciar o
procedimento de escorva. O produto permanece em alarme.

Funcionamento

Uma vez que a electrobomba tiver escorvado, o0 sistema comega 0 seu funcionamento regular, de acordo com os parametros configurados: arranca
automaticamente a abertura da torneira, fornece agua a pressao programada (SP), mantém a presséo constante também abrindo mais torneiras, para
automaticamente apds o tempo T2 uma vez alcangadas as condi¢Bes de desligamento (T2 é programdvel pelo utilizador, valor de fabrica 10 seg).

@ Aplicavel a versdes firmware < 4.x.x

@ Aplicavel a versdes firmware = 4.3.x dotadas de conectividade integrada

4 Aplicavel a versdes firmware = 4.4.x dotadas de conectividade integrada e fungdo Grupos Miltiplos
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4. O TECLADO E O VISOR 7 ™\
A interface utilizador é composta por um pequeno teclado com visor

LCD 320x240 pixel e led de sinalizagdo POWER, COMM, ALARM
como se pode ver na Figura 12.

O visor visualiza as grandezas e os estados dos dispositivos com
indicacBes sobre as funcbes dos varios parametros. As funcdes
principais estéo resumidos na Tabela 5.

Figura 12

A tecla MODE permite passar aos itens seguintes no interior do mesmo menu. Uma presséo prolongada de pelo menos 1
seg. Permite voltar ao item de menu anterior.

Atecla SET permite sair do menu actual.

Diminui o parametro actual (se for um parametro modificavel).

Aumenta o parametro actual (se for um parametro modificavel).

0]0]0/0,

Tabela 5

Uma pressao prolongada da tecla “A” ou da tecla “v* permite 0 aumento/diminuicdo automatico do parametro seleccionado. Passados 3 segundos
de pressao da tecla “A” ou da tecla “v” a velocidade de aumento/diminuicdo automatico aumenta.

Premindo a tecla A ou a tecla v a grandeza seleccionada é modificada e guardada imediatamente na memoria permanente
(EEprom). O desligamento até acidental da maquina nesta fase nao acarreta a perda do parametro que se acaba de programar.
A tecla SET serve apenas para sair do menu actual e ndo é necessaria para guardar as alteragdes realizadas. Somente em
casos especiais descritos nos paragrafos que seguem algumas grandezas sao actuadas com a presséo de “SET” ou “MODE".

O

Led de sinalizacdo
e Power

Led de cor branca. Aceso fixo quando a maquina € alimentada. Intermitente quando a maquina é desabilitada.
e Alarme

Led de cor vermelho. Aceso fixo quando a maquina esté bloqueada por um erro.

Menu
A estrutura completa de todos os menus e de todos os itens que o compdem é mostrada na tabela 7.

Acesso aos menus

Do menu principal pode-se ter acesso aos varios menus de duas maneiras:
1. Acesso directo com combinagdo de teclas.
2. Acesso pelo nome através de menu em cascata.

4.1 Acesso directo com combinacéo de teclas

Tem-se acesso diretamente ao menu desejado premindo simultaneamente a associa¢éo de teclas pelo tempo exigido (por exemplo MODE SET
para entrar no menu Setpoint) e rolam-se 0s varios itens de menu com a tecla MODE.

A Tabela 6 mostra os menus que se podem alcancar com a combinagéo de teclas.
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NOME DO MENU _ TECLAS DE ACESSO DIRECTO TEMPO DE PRESSAO
Utilizador Ao soltar o botéo
Monitor 2 seg
Setpoint 2 seg
Manual 3seg
Instalador 3seg
Assisténcia técnica 3seg
Restauracdo valores de fabrica 2 seg. ao ligar o aparelho
Reset 2 seg
Tabela 6
Menu reduzido ( visivel ) Menu extenso ( acesso directo ou password )
Menu Principal Menu Utilizador Menu Monitor Menu Setpoint Menu Manual Menu Instalador Menu Ass. Técnica
P mode set-menos mode-set set-menos-mais mode-set-menos mode-set-mais
RP
MAIN CT® SP o ™
(Pagina Principal) ESTADO Contraste Presséo de setpoint ESTADO Dlmlnu:(é:cr)rgrr%isé para Tempo blogueio falta &gug
~ RS BK RI oD T2
Selecgao Menu Rotacdes por minuto|  Retroiluminacéo Definicdo velocidade|  Tipo de instalagéo Atraso de desligamento
TK
VP - VP MS GP
x Tempo de ligagao da x . . .
Presséo retroiluminacao Presséo Sistema de medida Ganho proporcional
VF LA VF AS Gl
Visualizagdo do fluxo Idioma Visualizagdo do fluxo| Dispositivos wireless Ganho integral
PO PO K
- o TE - idaal oo EK RM
Potenqg fortr)leada 4 ITemperatura dissipador Potenq% forgeada 4 | Habilitagao fungao baixa | Velocidade maxima
omba omba press&o em aspiragao
Cl Cl pK (K NC
Corrente de fase Corrente defase | | imiar baixa pressdo em | Max. dispositivos ao
bomba bomba aspiragio mesmo tempo
TSV D‘; RS (K Ic
ensao ae Rotages por minuto i Configuracao dispositivo
alimentacéo Coesp Atraso baixa pr. guragao disp
SR 2% TempTeEratura ET
Range de e Max. tempo de troca
alimentacéo dissipador P
TE sV DV AY
Temperatura Tensdo de Anti Cveli
e nti Cyclin
dissipador alimentagdo yeng
pKm \K sr'BY AE
Pressdo medida na Range de Antibloqueio
aspiracao alimentacdo

(1) Parametro ndo disponivel para versdes firmware 3.xx
) Parametros disponiveis na versdo KIWA
Y/ parametros disponiveis s6 na versio DUAL VOLTAGE (tenséo de alimentagéo 230 V/ 115 V)
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Horas de ligacao

Horas de trabalho AF
Namero de AntiFreeze
arranques

PI
i RF
Histograma da x .
poténcia Anulacdo fault & warning
Fluxo fornecido Modif cz\égo Psw
VE
Informaces HW e
SW
FF

Fault & Warning

(Histérico)

Tabela 7

4.2 - Acesso por nome através de menu em cascata

Tem-se acesso a selecgdo dos varios menus consoante 0 nome deles. Do menu principal tem-se acesso a selecgdo menu premindo uma
qualquer das teclas A ou V. Na pagina de selec¢do dos menus aparecem os nomes dos menus aos quais se pode ter acesso e um entre 0s
menus aparece evidenciado por uma barra (ver Figura 13.1-13.2-14). Com as teclas A e V move-se a barra evidenciadora até seleccionar o
menu que interessa e entra-se premindo MODE.

SELECTION MENLU 01/03/2022 - 08:55 o) =0

SELECTION MENU

MAIN MEMU User Menu
USER MEMU Monitor Menu
MONITOR MEMLU
Xxxxxxxxx Menu
(8] 2000 rpm 3,0 bar SB 0rpm 3,0 bar
Figura 13.1: Menu em cascata @ Figura 13.2: Menu em cascata ©) @)

Os itens disponiveis sdo MAIN, UTILIZADOR, MONITOR, a seguir aparece um quarto item MENU EXTENSO; este item permite estender o
ndmero dos menus visualizados. Seleccionando MENU EXTENSO aparecera uma pop-up comunicando de inserir uma chave de acesso
(PASSWORD). A chave de acesso (PASSWORD) coincide com a combinag&o de teclas usada para o acesso directo (conforme Tabela 7) e
permite expandir a visualizagdo dos menus do menu correspondente a chave de acesso a todos aqueles com prioridade inferior.

A ordem dos menus é: Utilizador, Monitor, Setpoint, Manual, Instalador, Assisténcia Técnica.

Seleccionada uma chave de acesso, os menus deshloqueados permanecem disponiveis por 15 minutos ou até ndo forem desabilitados
manualmente através do item “Esconder menus avangados” que aparece nha seleccdo menus quando se utilizar uma chave de acesso. Na Figura
14 é mostrado um esquema do funcionamento para a selec¢do dos menus. No centro da pagina encontram-se 0s menus, chega-se da direita
com a selec¢do directa com combinagdo de teclas, da esquerda através do sistema de selec¢do com menu em cascata.

@ Aplicavel a versdes firmware < 4.x.x

@ Aplicavel a versdes firmware = 4.3.x dotadas de conectividade integrada

4 Aplicavel a versdes firmware = 4.4.x dotadas de conectividade integrada e fungéo Grupos Miltiplos
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O )
::[ MAIN PAGE J

SELECTION MENU

— MENU DIRECT ACCESS KEYS
[ USERMEND |=— —— | [ UsERMEND | | —

scroll

@mmm»@——+mmm+—-

EXTENDED MENU | == SETPOINT MENU | | €———

l MANUAL MENU | | €——
INSTALLER MENU| | €———

INSERT PASSWORD TO EXTEND SELECTION MENU

@ @ @ TECH.ASS. MEND | | €——

| MANMENU | | MANMENU | [ MANMENU |
| USERMENU | | USERMENU | | USERMENU |
| MONITORMENU | | MONITOR MENU | [ MONITOR MENU |
| SETPOINT MENU | | SETPOINT MENU | | SETPOINT MENU |
| MANUALMENU | | MANUALMENU | | MANUAL MENU | @ MENU EXIT
| REDUCED MENU | [INSTALLER MENU| | TECH.ASS. MENU |

| REDUCED MENU |  [INSTALLER MENU |

REDUCED MENU

olelojoJo]o,
0J0]0J0J0,
QOO

Figura 14 Esquema dos acessos possiveis aos menus

4.3 - Estrutura das paginas de menu. (VERSOES FIRMWARE < 4.x.x)
Ao ligar, visualizam-se algumas paginas de apresentacdo em que aparece o nome do produto e o logotipo, para a seguir passar a um menu
principal. O nome de cada menu, qualquer que seja, aparece sempre na parte alta do visor.

Na pagina principal aparecem sempre: No caso em gue ocorra 0 evento, podem aparecer:
Estado: estado de funcionamento (por ex. standby, go, Fault, fungdes entradas) Indicacdes de fault
Rotacdes motor; valor em [rpm] Indicacbes de Warning

Pressdo: valor em [bar] ou [psi] de acordo com a unidade de medida programada.  Icone s especificos
Poténcia: valor em [kW] da poténcia absorvida pelo dispositivo.

As condices de erro sdo indicadas na Tabela 16. As demais visualiza¢des sdo indicadas na Tabela 8.

Condic@es de erro e de estado visualizadas
Identificador Descricdo
GO Motor em marcha
SB Motor parado
DIS Estado motor desabilitado manualmente
F4 Estado / alarme Funcdo sinal de baixa pressdo em aspiracao
EE Escrita e leitura em EEprom das programacdes de fabrica
WARN. Tensdo baixa | Warning por falta de tenséo de alimentacdo

Tabela 8: Mensagens de estado e de erro na pagina principal

As outras paginas de menu variam com as fungdes associadas e séo descritas a seguir por tipo de indicacdo ou ajuste. Uma vez entrados num
menu qualquer, a parte baixa da pagina mostra sempre uma sintese dos parametros principais de funcionamento (estado de marcha ou eventual
fault, velocidade actuada e pressdo). Isso permite ter uma visdo constante dos parametros fundamentais da maguina.
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SETPOINT MEMU
Sefpoint
S P pressure
3,0 bar
G0 2000 rpm 3,0 bar
Figura 15 Visualiza¢do de um pardmetro de menu
Indicacdes na barra de estado em baixo em cada péagina
Identificador Descricao
GO Motor em marcha
SB Motor parado
Disabled Estado motor desabilitado manualmente
rpm R.p.m. do motor
bar Pressdo da instalacdo
FAULT Presenca de um erro que impede a pilotagem da electrobomba

Tabela 9: Indica¢Bes na barra de estado

Nas paginas que mostram parametros podem aparecer: valores numéricos e unidades de medida do item actual, valores de outros parametros
ligados a programacéo do item actual, barra gréfica, listas; ver Fig. 15.

4.4 - Estrutura das paginas de menu. (VERSOES FIRMWARE 2 4.x.x) ® @
Ao ligar, visualizam-se algumas paginas de apresentagdo em que aparece o nome do produto e o logotipo, a seguir passa-se para um menu
principal. O nome de cada menu, qualquer que seja, aparece sempre na parte alta do visor.

Na pagina principal aparecem sempre: Na barra em baixo no ecrd, presente em todas as paginas, aparecem

icones de Estado: descricio na Tabela 10 sempre:

icones Funcdes Auxilirias: descri¢io na Tabela 11 Etiqueta Estado: as etiquetas de estado sdo descritas na Tabela 12;

Pressdo: valor em [bar] ou [psi] de acordo com a unidade de Descricdo Erro Blogueante / Descricdo Alarme: legenda colocada apds a

medida programada. etiqueta FAULT / WARNING e constituida pelo acrénimo do erro / alarme

Fluxo: valor em [I/min] ou [gal/min] de acordo com a unidade de e por uma breve descri¢do.

medida Rotacbes Motor: valor em [rpm].

Poténcia: valor em [kW] da poténcia absorvida pelo dispositivo. ~ Press8o: valor em [bar] ou [psi] de acordo com a unidade de medida
programada.

As listas dos Erros e dos Alarmes sao referidas na Tabela 15 e na Tabela 16 do Cap. 6.

Pégina Principal: icones de Estado
Estado icones Descricéao
Ativo C) Motor em marcha
Parado (D Motor parado
Desabilitado (l) m Motor desabilitado manualmente
" Erro bloqueante: o tipo de erro € mostrado e descrito
Erro “ R S ~
no angulo em baixo a esquerda do ecrd
Erro Sensor KIWA F4 Sinal de erro “Baixa pressdo em aspira¢éo”

Tabela 10: icones de Estado do Sistema

Pégina Principal: icones das Funcdes Auxiliarias
icone Descrigo

ﬁ Power Shower

@ Aplicavel a versdes firmware = 4.3.x dotadas de conectividade integrada

@ Aplicavel a versdes firmware = 4.4.x dotadas de conectividade integrada e fungéo Grupos Miltiplos
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Flutuador

Sleep Mode

Tabela 11: icones das Fungdes Auxiliarias

Indicacdes na barra de estado em baixo em cada pagina

Identificador Descricdo
GO Motor em marcha
SB Motor parado
DIS Estado motor desabilitado manualmente
FAULT Presenca de um erro que impede a pilotagem da electrobomba
WARNING Sinalizagdo de Alarme que néo impede a pilotagem da electrobomba

Tabela 12: Indicagfes na barra de estado

As outras paginas de menu variam com as fungdes associadas e sdo descritas a seguir por tipo de indicagdo ou ajuste. Uma vez entrados num
qualquer menu, a parte baixa da pagina mostra sempre uma sintese dos parametros principais de funcionamento (estado de marcha ou eventual
fault, velocidade atuada e pressao).

Isso permite ter uma visdo constante dos parametros fundamentais da maquina.

SETPOINT MENU

Setpoint
pressure

SB 0rpm 3,0 bar
Figura 16: Visualizacdo de um parametro de menu

Nas paginas que mostram pardmetros podem aparecer: valores numéricos e unidade de medida do item em questdo, valores de outros
parametros ligados a programacao do item em questao, barra gréfica, listas; ver Fig.16.

4.5 - Blogueio da programac&o dos parametros por meio de Password
O dispositivo tem um sistema de protecgdo por meio de password. Programando uma password, os parametros do dispositivo poderdo ser acessados e vistos,
mas ndo sera possivel modifica-los. O sistema de gestéo da password encontra-se no menu “assisténcia técnica” e é gerido por meio do parametro PW.

4.6 - Habilitacdo/desabilitagdo motor

Em condicBes de funcionamento normal, premindo e a seguir soltando ambas as teclas “A” e “v", blogueia-se/desblogueia-se o motor (de retencdo
também a seguir a desligamento). Caso haja um fault alarme, a operac&o atras descrita faz o reset do proprio alarme. Quando o motor esta desabilitado,
este estado é evidenciado pelo LED branco intermitente. Este comando pode ser activado de qualquer pagina de menu, excepto RF e PW.

5. SIGNIFICADO DOS VARIOS PARAMETROS

O inversor faz trabalhar o sistema com pressao constante. Esta regulacdo € apreciada se a instalagao hidraulica ap6s o sistema
tem dimensdes e capacidades oportunas. Instalacdes efectuadas com tubagens de sec¢do demasiado pequena levam a
perdas de carga que o aparelho ndo pode compensar; o resultado é que a pressdo é constante nos sensores mas nao no
ponto de utilizagdo.

InstalagBes excessivamente deformaveis podem fazer surgir oscilagdes; caso ocorra essa eventualidade, pode-se resolver o
problema agindo nos parametros de controlo “GP” e “GI” (ver par 5.6.3 - GP: Coeficiente de ganho proporcional e 5.6.4 -
Gl: Coeficiente de ganho integral)

5.1 Menu Utilizador
Do menu principal premindo a tecla MODE (ou usando 0 menu de selec¢do premindo A ou V ), tem-se acesso ao MENU UTILIZADOR. No
interior do menu, a tecla MODE permite folhear as varias paginas do menu. As grandezas visualizadas sdo as seguintes.

5.1.1 - Estado
Visualiza o estado da bomba.

5.1.2 - RS: Visualizacdo da velocidade de rotacdo
Velocidade de rotacdo do motor em r.p.m.
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5.1.3 - VP: Visualizacdo da pressao
Pressdo da instalacdo medida em [bar] ou [psi] de acordo com o sistema de medida utilizado.

5.1.4 - VF: Visualizag&o do fluxo
Visualiza o fluxo instantdneo em {litros/min] ou [gal/min] de acordo com a unidade de medida programada. No caso em que a medida registada
esteja abaixo do limiar de sensibilidade do sensor de fluxo, o valor da medida acende intermitente, ao lado do identificativo VF.

5.1.5 - PO: Visualizacdo da poténcia absorvida
Poténcia absorvida pela electrobomba em [kW].
Se a poténcia méxima permitida for ultrapassada, a medida acende intermitente ao lado do identificativo PO.

5.1.6 - C1: Visualizagdo da corrente de fase

Corrente de fase do motor em [A].

Se for ultrapassada a corrente maxima permitida, o identificativo C1 acende intermitente assinalando uma préxima activagéo da proteccéo contra
sobrecorrente.

5.1.7-SV2Y : Tensdo de alimentacéo
Presente somente am alguns modelos.

518-SRPY: Range de alimentagéo

Presente somente am alguns modelos.

Indica o range da tens&o de alimentacdo detectado. Pode assumir os valores: [110-127] V ou [220-240] V. Caso o range ndo esteja determinado,
assume o valor “- -,

5.1.9 - TE: Visualizagdo da temperatura do dissipador

5.1.10- PKkm ‘K : Press&o medida na aspiracéo
Presente somente nos modelos com funcédo Kiwa.

5.1.11 - Horas de funcionamento e nimero de arranques
Indica em trés linhas as horas de alimentacao eléctrica do dispositivo, as horas de trabalho da bomba e o niimero de arranques do motor.

5.1.12 - PI: Histograma da poténcia

Visualiza um histograma da poténcia fornecida em 5 barras verticais. O histograma indica durante quanto tempo a bomba esteve acesa a um
determinado nivel de poténcia. No eixo horizontal encontram-se as barras aos varios niveis de poténcia; no eixo vertical aparece o tempo pelo
qual a homba ficou ligada ao especifico nivel de poténcia (% de tempo em relacdo ao total).

IJSER MEML 01/03/2022 - 08:55
INSTALLER MENU
T%: 8 21 38 28 &5

PI

m T% 12 6 10 18 55
Saving |;||;||;||;|
28%

Saving =
42 % | ps: 20 40 80 =0 100 % 25 40 60 80 100
GO 2000 rpm 3,0 bar (E4) Internal Err. 0 rpm 0,0 bar
Figura 17.1: Visualizagdo do histograma da poténcia @ Figura 17.2: Visualizag8o do histograma da poténcia ) “)

5.1.13 - Fluxo fornecido
A pagina mostra dois contadores de fluxo. O primeiro indica o fluxo total fornecido pela maquina. O segundo mostra um contador parcial que
pode ser ajustado a zero pelo utilizador. O contador parcial pode ser ajustado a zero desta pagina, premindo por 2 seg. o botao “v*.

5.1.14 - NT: Visualizacéo da configuracdo de rede @@
Informagdes sobre as ligacbes de rede e serial para a conectividade. O serial para a conectividade pode ser visualizado inteiro premindo na tecla “*".

Y parametros disponiveis s6 na versdo DUAL VOLTAGE (tenséo de alimentagdo 230 V / 115 V)
&) Parametros disponiveis na versdo KIWA

@ Aplicavel a versdes firmware < 4.x.x

@ Aplicavel a versdes firmware = 4.3.x dotadas de conectividade integrada

)

4 Aplicavel a versdes firmware = 4.4.x dotadas de conectividade integrada e fungéo Grupos Miltiplos
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5.1.15 - VE: Visualizacdo da verséo
Informacdes sobre a versdo hardware, Serial number e mac address da bomba.

5.1.16 - FF: Visualizacao fault & warning (histérico)

Visualizagdo cronoldgica dos faults ocorridos durante o funcionamento do sistema. Por baixo do simbolo FF aparecem dois ndmeros x/y que
indicam respectivamente; x o fault visualizado e y o nimero total de fault presentes; a direita desses nimeros aparece uma indicagdo sobre o
tipo de fault visualizado. As teclas A e V rolam a lista dos fault: premindo a tecla Vv recua-se na histéria até parar no fault mais velho presente,
premindo a tecla A avanga-se na historia até parar no mais recente. Os fault sdo visualizados na ordem cronoldgica a partir do aparecido mais
atras no tempo x=1 até o mais recente x=y. O nimero maximo de fault visualizaveis é 64; chegados a esse nimero comeca-se a sobrescrever
os mais velhos. Este item de menu visualiza a lista dos fault, mas ndo permite o seu reset. O reset s6 pode ser efectuado com o comando especial
do item RF do MENU ASSISTENCIA TECNICA.

Nem um reset manual nem um desligamento do aparelho, nem um restabelecimento dos valores de fabrica, apagam a histdria dos fault; s6 o faz
0 procedimento atras descrito.

5.2 - Menu Monitor
Do menu principal, mantendo premidos simultaneamente por 2 seg. as teclas “SET” e “v* (menos), ou usando 0 menu de selecgdo premindo A
ou Vv, tem-se acesso ao MENU MONITOR. No interior do menu, premindo a tecla MODE, visualizam-se as seguintes grandezas em sequéncia.

5.2.1 - CT: Contraste visor
Parametro ndo disponivel nas bombas providas de versao firmware 3.xx. Regula o contraste do visor.

5.2.2 - BK: Brilho visor
Regula a retroilumina¢&odo visor numa escala de 0 a 100.

5.2.3 - TK: Tempo de acensdo da retroiluminacéo

Define o tempo de ligagdo da backlight desde a Gltima presséo de uma tecla. Valores permitidos: de 20 seg. a 10 min. ou sempre ligada (mesmo
selecionando esta opc¢do, depois de algumas horas de inactividade o ecra de qualquer forma entrard em standby para proteger a integridade do
dispositivo). Quando a retroiluminacéo estd apagada, a primeira vez que for premida uma tecla s6 se restaura a retroiluminag&o.

5.2.4 - LA: Idioma
Visualizagdo num dos seguintes idiomas:
e ltaliano e Espanhol e Eslovaco e Portugués & @
e Inglés e Holandés e Rumeno e Polonés ®®
e Francés e Sueco e Russo e Chinés ®®
e Alemao e Turco e Tailandés e Tcheco®®

5.2.5- TE: Visualizacdo da temperatura do dissipador

5.3 - Menu Setpoint

Do menu principal manter premidas simultaneamente as teclas “MODE” e "SET" até aparecer “SP” no visor (ou usar o menu de selec¢ao premindo
A ou V). As teclas A e v permitem respectivamente aumentar e diminuir a pressdo de pressuriza¢do da instalagéo.

Para sair do menu actual e retornar ao menu principal, premir SET. O range de regulagdo 1-5.5 bar (14-80 psi).

5.3.1 - SP: Programacédo da pressao de setpoint
Pressdo a qual se pressuriza a instalacao.

A presséo de rearranque da bomba esta ligada a pressédo programada SP como também a RP. RP expressa a diminuigdo de
pressdo, em relacdo a “SP” que causa o arranque da bomba.

Exemplo: SP = 3,0 [bar]; RP = 0,3 [bar];
Durante o funcionamento normal, a instalacéo é pressurizada a 3,0 [bar].
O rearranque da electrobomba ocorre quando a presséo descer abaixo de 2,7 [bar].

A programacéo de uma pressdo (SP) demasiado alta em relagdo aos rendimentos da bomba, pode causar falsos erros de
falta de agua BL; nesses casos diminuir a pressao programada.

3 Aplicavel a versoes firmware = 4.3.x dotadas de conectividade integrada

4 Aplicavel a versdes firmware = 4.4.x dotadas de conectividade integrada e fungéo Grupos Miltiplos
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5.4 - Menu Manual
Em manual, a soma entre pressdo em entrada e maxima pressao que pode ser fornecida néo deve ser superior a 6 bar.

Do menu principal manter premidas simultaneamente as teclas “SET” & “A” & “v* até aparecer a pagina do menu manual (ou usar 0 menu de
selec¢do premindo A ou V). Para sair do menu actual e retornar ao menu principal, premir SET. A entrada no menu manual premindo as teclas
SET AV leva a maquina na condicdo de STOP forcado. Essa funcdo pode ser utilizada para impor a paragem a maquina. No interior da
modalidade manual, independentemente do parametro visualizado, € sempre possivel executar 0s seguintes comandos:

Arranque temporério da electrobomba
A pressao simultanea das teclas MODE e A provoca o arranque da bomba a velocidade Rl e o estado de marcha continua até as duas teclas
ficarem premidas. Quando o comando bomba ON ou bomba OFF for executado, é dada comunicagao no visor.

Arranque da bomba

Premindo simultaneamente as teclas MODE Vv A por 2 seg., provoca-se 0 arranque da bomba a velocidade RI. O estado de marcha continua até
for premida a tecla SET. Premindo de novo SET, sai-se do menu manual. Quando o comando bomba ON ou bomba OFF for executado, é dada
comunicagdo no visor. Em caso de funcionamento nesta modalidade por mais de 5’ sem que haja fluxo hidrulico, a maquina dara alarme por
sobreaquecimento comunicando o erro PH. Uma vez activado o erro PH o rearme € efectuado exclusivamente de maneira automatica. O tempo
de rearme é de 15'; se o erro PH ocorrer por mais de 6 vezes consecutivas, o tempo de rearme aumenta a 1h. Uma vez rearmada a seguir a
este erro, a bomba continua em stop até o utilizador a por novamente em funcionamento com as teclas “MODE” “v* “A”

5.4.1 — Estado
Visualiza o estado da bomba.

5.4.2 - RI: Programacéo da velocidade
Programa a velocidade do motor em r.p.m. Permite for¢ar o nimero de rota¢des a um valor préfixado.

5.4.3 - VP: Visualizacéo da pressédo
Pressdo da instalagdo medida em [bar] ou [psi] de acordo com o sistema de medida utilizado.

5.4.4 - VF: Visualizacdo do fluxo

Visualiza o fluxo na unidade de medida escolhida. A unidade de medida pode ser [I/min] ou [gal/min] ver par. 5.5.3 - MS: Sistema de medida. No
caso em que a medida registada esteja abaixo do limiar de sensibilidade do sensor de fluxo, o valor da medida acende intermitente, ao lado do
identificativo VF.

5.4.5 - PO: Visualizacdo da poténcia absorvida
Poténcia absorvida pela electrobomba em [kW].
Se a poténcia maxima permitida for ultrapassada, a medida acende intermitente ao lado do identificativo PO.

5.4.6 - C1: Visualizagdo da corrente de fase

Corrente de fase do motor em [A].

Se for ultrapassada a corrente maxima permitida, o identificativo C1 acende intermitente assinalando uma préxima activa¢do da protec¢ao contra
sobrecorrente.

5.4.7 - RS: Visualizag8o da velocidade de rotagédo
Velocidade de rotagdo do motor em r.p.m.

5.4.8-5v2Y : Tensdo de alimentacéo
Presente somente am alguns modelos.

549-SREY: Range de alimentagéo

Presente somente am alguns modelos.

Indica o range da tens&o de alimentacdo detectado. Pode assumir os valores: [110-127] V ou [220-240] V. Caso o range ndo esteja determinado,
assume o valor “- -“,

5.4.10 - TE: Visualizacdo da temperatura do dissipador

5.5 - Menu Instalador
Do menu principal manter premidas simultaneamente as teclas “MODE”

Y parametros disponiveis s6 na versdo DUAL VOLTAGE (tenséo de alimentagdo 230 V / 115 V)
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& "SET" & "v* até aparecer o0 primeiro parametro do menu instalador no visor (ou usar o menu de selec¢do premindo A ou Vv ). O menu permite
visualizar e modificar varios parametros de configuracdo: a tecla MODE permite rolar as paginas de menu, as teclas A e V permitem
respectivamente aumentar e diminuir o valor do parametro em questdo. Para sair do menu actual e retornar ao menu principal, premir SET.

5.5.1 - RP: Programacéo da diminui¢éo de presséo para rearranque

Expressa a diminuigdo de pressdo em relagao ao valor de SP que causa o rearranque da bomba. Por exemplo se a pressao de setpoint é de 3,0
[bar] e RP & 0,5 [bar] o rearranque ocorre a 2,5 [bar]. RP pode ser programado de um minimo de 0,1 a um maximo de 1 [bar]. Em condicfes
especiais (por exemplo no caso de um setpoint inferior ao proprio RP) pode ser automaticamente limitado. Para facilitar o utilizador, na pagina
de programacdo de RP também aparece evidenciada por baixo do simbolo RP a pressao efectiva de rearranque, ver Fig. 18.1-18.2.

INSTALLER. MEMNLU 01/03/2022-08:55 19}

Pressure fall
o restart
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INSTALLER MENU
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to restart
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3,0 har sB

Figura 18.2: Programagdo da presséo de rearranque © @)

@ 0,5 bar

3,0 bar

GO 2000 rpm 0rpm

Figura 18.1: Programacao da pressdo de rearranque @

5.5.2 - OD: Tipo de instalacéo
Valores possiveis 1 e 2 relativamente a instalacao rigida e instalaco elastica. O dispositivo sai da fabrica com modalidade 1 adequada a maioria
das instalaces. No caso de oscilagdes na pressao que nao se conseguem estabilizar agindo nos parametros Gl e GP, passar a modalidade 2.

IMPORTANTE: Nas duas configuracdes, também mudam os valores dos parametros de regulacdo GP e Gl. Além disso, os valores de GP e Gl
programados na modalidade 1 estdo contidos numa meméria diferente dos valores de GP e Gl programados na modalidade 2. Portanto, por
exemplo, o valor de GP da modalidade 1, quando se passar a modalide 2, é substituido pelo valor de GP da modalidade 2 mas é conservado e
vai ser reencontrado retornando na modalidade 1. Um mesmo valor visto no visor tem um peso diferente numa ou na outra modalidade, pois o
algoritmo de controlo é diferente.

5.5.3 - MS: Sistema de medida
Define o0 sistema de unidade de medida entre internacional e anglo-ame-ricano. As grandezas visualizadas sdo mostradas na Tabela 13.

OBS: O fluxo numa unidade de medida anglo-americano (gal/ min) é indicado adoptando um factor de conversdo de 1 gal = 4.0 litros,
correspondente ao galdo métrico.

Unidades de medida visualizadas
Grandeza Unidade de medida Internacional | Unidade de medida anglo-americano
Presséo Bar psi
Temperatura °C °F
Fluxo I/min gal/min

Tabela 13 Sistema de unidades de medida

5.5.4 - AS: Associacdo de dispositivos @)

Permite entrar na modalidade ligagdo/desligamento com ao maximo 2

elementos compativeis:

e Esy - Outra bomba Esybox Mini 3 para funcionamento em grupo
de bombagem formado por um max. de 2 elementos

Na pagina AS visualizam-se os icones dos varios dispositivos ligados

com por baixo um acronimo de identificacdo e a relativa poténcia de

recepcao. Um icone aceso fixo significa dispositivo ligado e que funciona

correctamente; um icone marcado significa dispositivo configurado como

fazendo parte da rede mas ndo detectado.

oy

@ Aplicavel a versdes firmware < 4.x.x
@ Aplicavel a versdes firmware = 4.3.x dotadas de conectividade integrada

4 Aplicavel a versdes firmware = 4.4.x dotadas de conectividade integrada e fungéo Grupos Miltiplos
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Nesta pagina nao se visualizam todos os dispositivos presentes no éter mas apenas o0s dispositivos que foram associados a
nossa rede. Ver apenas os dispositivos da propria rede permite o funcionamento de mais redes analogas coexistentes no raio
de accdo do wireless sem criar ambiguidades, dessa forma o utilizador ndo visualiza os elementos que nédo pertencem ao
sistema de bombagem.
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Desta pagina de menu pode-se associar e dissociar um elemento a rede wireless pessoal. Ao arranque da maquina, o item de menu AS nédo
apresenta nenhuma conexdo porque nenhum dispositivo esta associado. Nessas condi¢des € visualizada a indicagdo “No Dev” e 0 led COMM
esta apagado. S6 uma accéo do operador permite adicionar ou retirar dispositivos com as operagdes de associacdo e dissociacao.

Associagdo de dispositivos

Uma vez entrados na pagina AS, premindo “V' por 5 seg., coloca-se a maquina no estado de procura para associagdo wireless comunicando este
estado com uma intermiténcia do led COMM a intervalos regulares. Logo que duas maquinas em campo (til de comunicagéo forem colocadas
neste estado, se possivel, associamse entre elas. Se a associa¢cdo ndo é possivel para uma ou ambas as maquinas, o procedimento acaba e
em cada maquina aparece uma pop up gque comunica “associacdo nao realizavel”. Uma associacdo pode ndo ser possivel porque o dispositivo
que se tenta associar ja estd presente no nimero maximo ou porque o dispositivo a associar ndo é reconhecido. Neste (ltimo caso, repetir o
procedimento desde o inicio. O estado de procura para associa¢do continua activo até detectar o dispositivo a associar (independentemente do
resultado da associacéo); se ndo se conseguir ver nenhum dispositivo no tempo de 1 minuto, sai-se automaticamente do estado de associacao.
Pode-se sair do estado de procura para associacdo wireless em qualquer momento premindo SET ou MODE Shortcut. Para agilizar o
procedimento, foi criada uma via mais rapida que torna possivel associar a homba a pagina principal premindo a tecla “v”.

IMPORTANTE: Uma vez realizada a associacdo entre 2 ou mais dispositivos, no visor pode aparecer uma pop-up solicitando a propagacéao da
configuracdo. Isso acontece no caso em que os dispositivos resultem ter pardmetros de configuragdo diferentes (p. ex. setpoint SP, RP, etc.).
Premindo * numa bomba, activa-se a propagacéo da configuracdo daquela mesma bomba para as outras bombas associadas. Uma vez premida
atecla” aparecerdo umas pop-up com a indicacdo “Aguardar...”, € uma vez concluida essa fase, as bombas comecardo a trabalhar regularmente
com os parametros sensiveis alinhados; ter como referéncia o paragrafo 9.3.5 para mais informagcdes.

Dissociacdo de dispositivos

Para dissociar um dispositivo que pertence a um grupo ja existente, entrar na pagina AS (menu instalador) do préprio dispositivo e premir a tecla
- durante pelo menos 5 segundos. A seguir a esta operacao todos os icones relativos aos dispositivos ligados serdo substituidos pela indicagéo
“No Dev” e 0 LED COMM. Ficara apagado.

Substitui¢do de dispositivos

Para substituir um dispositivo num grupo existente, é suficiente dissociar o dispositivo a substituir e associar 0 novo dispositivo como descrito
nos procedimentos acima. Caso ndo fosse possivel dissociar o elemento a substituir (avariado ou ndo disponivel) sera necessario efectuar o
procedimento de dissocia¢do de cada dispositivo e voltar a criar um novo grupo.

555-EK K Programacao funcdo baixa pressao na aspiracao
Presente somente nos modelos com funcdo Kiwa.
Define a fung&o baixa pressao em aspiracao.

Valore Funcdo
0 desabilitada
1 habilitada com restauracdo automatica
2 habilitada com restauracdo manual
Tabela 14

5.5.6- PK \J: Limiar baixa pressdo em aspiragao
Presente somente nos modelos com funcdo Kiwa.
Define o limiar de presséo abaixo do qual se activa o bloqueio por baixa pressao na aspiracao.

5.5.7 - T1: Atraso haixa pressao (funcdo deteccdo baixa pressao na aspiracao)

Presente somente nos modelos com fun¢do Kiwa. Programa o tempo de desligamento do inversor a partir da detec¢do de baixa pressdo em
aspiracdo (ver Programacdo da detec¢do de baixa pressao em aspiracdo par. 5.7). T1 pode ser programado entre 0 e 12 seg. A programacdo
de fabrica é 2 seg.

5.6 - Menu AssisténciaTécnica

Programacfes avangadas a efectuar apenas por parte de pessoal especializado ou sob o controlo directo da rede de assisténcia.

Do menu principal manter premidas simultaneamente as teclas “MODE" & “SET” & “A” até aparecer “TB" no visor (ou usar o menu de selec¢éo
premindo A ou V). O menu permite visualizar e modificar varios pardmetros de configuracdo: a tecla MODE permite rolar as paginas de menu,
as teclas A e v permitem respectivamente aumentar e diminuir o valor do pardmetro em questéo. Para sair do menu actual e retornar ao menu
principal, premir SET.

5.6.1 - TB: Tempo de bloqueio por falta de agua
A programag&o do tempo de laténcia do bloqueio por falta de dgua permite seleccionar o tempo (em segundos) utilizado pelo dispositivo para
assinalar a falta de agua.

) Parametros disponiveis na versdo KIWA
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A variagdo deste parametro pode tornar-se (til no caso em que seja conhecido um atraso entre 0 momento em que o motor € ligado e 0 momento
em que efectivamente comeca o fornecimento. Um exemplo pode ser o de uma instalagdo em que a conduta de aspiragdo é especialmente
comprida e tem pequenas perdas. Nesse caso, pode acontecer que a conduta em questdo se descarregue, € mesmo nao faltando a agua, a
electrobomba demore um pouco de tempo para se recarregar, fornecer o fluxo e mandar em presséo a instalacéo.

5.6.2 - T2: Atraso de desligamento
Define o0 atraso com que se deve desligar o inversor desde quando se alcancarem as condi¢des de desligamento: pressurizacdo da instalacdo e
fluxo € inferior ao fluxo minimo. T2 pode ser programado entre 2 e 120 seg. A programacao de fabrica é 10 seg.

5.6.3 - GP: Coeficiente de ganho proporcional

10 termo proporcional em geral deve ser aumentado para sistemas caracterizados por elasticidade (por ex. tubagens em PVC) e diminuido no
caso de instalacdes rigidas (por exemplo tubagens de ferro).

Para manter constante a presséo na instalagéo, o inversor realiza um controlo de tipo Pl no erro de presséo medido. Com base nesse erro, 0
inversor calcula a poténcia a fornecer ao motor. O comportamento desse controlo depende dos parametros GP e Gl programados. Para ir ao
encontro dos diferentes comportamentos dos varios tipos de instalacfes hidraulicas em que o sistema pode trabalhar, o inversor permite
seleccionar pardmetros diferentes dos programados pela fabrica. Para quase todas as instalagdes, os parémetros GP e Gl de fabrica sdo 0s
melhores. Caso ocorram problemas de regulagdo, pode-se intervir nessas programacoes.

5.6.4 - Gl: Coeficiente de ganho integral
Na presenca de grandes quedas de pressao com o aumentar repentino do fluxo ou de uma resposta lenta do sistema, aumentar o valor de GI.
Ao contrdrio, ocorrendo oscilacdes de pressao em volta do valor de setpoint, diminuir o valor de Gl.

IMPORTANTE: Para obter regulagdes de pressao satisfatorias, em geral é preciso intervir em CP bem como em GlI.

5.6.5 - RM: Velocidade méxima
Impde um limite maximo ao nimero de rota¢des da bomba.

5.6.6 - NC: Dispositivos simultaneos @

Programa o nimero maximo de dispositivos que podem trabalhar simultaneamente. Pode assumir valores entre 1 e o nimero de dispositivos
presentes (max. 2). Como default NC assume o nimero dos dispositivos activos, isso significa que ao activar ou remover dispositivos activos,
NC assume o valor dos dispositivos presentes. Programando um valor diferente dos dispositivos activos fixa-se no nimero programado o nlimero
méaximo de dispositivos simultaneos. Este parametro serve nos casos em que se tenha um limite de bombas para poder ou querer manter ligadas
(ver 5.6.7 IC: Configuracdo da reserva e 0os exemplos a seguir). Nesta mesma pagina de menu também é possivel ver (sem os poder modificar)
0s outros dois parametros do sistema ligados a este: nimero de dispositivos presentes detectados em automatico pelo sistema e nimero de
dispositivos activos.

5.6.7 - IC: Configuracéo da reserva @

Configura o dispositivo como automatico ou reserva. Se programado em auto (default), o dispositivo participa da bombagem normal, se
configurado como reserva, lhe é associada a minima prioridade de arranque, quer dizer que o dispositivo em que se efectua essa programacao
arrancara sempre por ultimo. Programando um nimero de dispositivos activos inferior de um em relacdo ao nimero de dispositivos presentes e
programando um elemento como reserva, o efeito que se realiza € que se ndo houver inconvenientes, o dispositivo reserva ndo participa na
bombagem regular, ao contrario, no caso em que um dos dispositivos que participam na bombagem tenha uma avaria (pode ser a falta de
alimentagdo, a activagdo de uma protecgéo, etc.), arranca o dispositivo de reserva. O estado de configuragdo reserva € visivel das seguintes
formas: na pagina Sistema Multi-bomba, a parte superior do icone aparece colorida; na pagina principal, o icone da comunicagéo que representa
0 endereco do dispositivo aparece com o nimero com fundo colorido. Os dispositivos configurados como reserva tambhém podem ser mais que
um no interior de um sistema de bombagem. Os dispositivos configurados como reserva mesmo nao participando da bombagem normal, sdo de
qualquer forma mantidos eficientes pelo algortimo de anti-estagnacéo. O algoritmo anti-estagnacdo, uma vez em cada 23 horas, trata de trocar
a prioridade de arranque e fazer acumular pelo menos um minuto continuado de fornecimento do fluxo a cada dispositivo. Este algoritmo visa
evitar a degradagdo da &gua no interior do impulsor e manter eficientes os érgdos em movimento; € Util para todos os dispositivos e em particular
para os dispositivos configurados como reserva que em condi¢ces normais néo trabalham.

5.6.8 - ET: M&x. tempo de troca )

Define o tempo maximo de troca continuada de um dispositivo no interior de um grupo. S6 tem significado em grupos de bombagem com
dispositivos interligados entre eles. O tempo pode ser programado entre 0 min. e 9 horas; a programagéo de fabrica é 2 horas. Quando o tempo
ET de um dispositivo venceu, atribui-se novamente a ordem de arranque do sistema, de modo a colocar o dispositivo com o tempo vencido a
prioridade minima. Esta estratégia tem o fim de utilizar menos o dispositivo que ja trabalhou e equilibrar o tempo de trabalho entre as vérias
maquinas que compdem o grupo. Se, apesar de o dispositivo tiver sido colocado no dltimo lugar como ordem de arranque, a carga hidraulica
necessita de qualuger forma da activagao do dispositivo em questao, esse arrancara para garantir a pressurizacéo da instalagéo.

A prioridade de arranque é re-atribuida em duas condigbes com base no tempo ET:

1. Troca durante a bombagem: quando a bomba esta ligada sem interrupcdes até exceder o tempo maximo absoluto de bombagem.

2. Troca no standby: quando a bomba esta em standby mas foi ultrapassado 50% do tempo ET.

@ Aplicavel a versdes firmware = 4.4.x dotadas de conectividade integrada e fungéo Grupos Muiltiplos
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No caso em que seja programado ET igual a 0, tem-se a troca no standby. Cada vez que uma bomba do grupo parar, com o arranque
sucessive arrancara uma bomba diferente.

Se o parametro ET (tempo méximo de troca), se encontra a 0, tem-se a troca a cada rearranque, independentemente do tempo
de trabalho efectivo da bomba.

5.6.9 - Exemplos de configuraco para instalagbes multi-bomba )

Exemplo 1:

Um grupo de bombagem composto por 2 dispositivos (N=2 detectado automaticamente) de que 2 programado automatico (programacdes de
fabrica: IC = automatico) e um indicador de simultaneidade igual a N (programacdes de fabrica; NC=nimero de dispositivos).

O efeito que havera € o seguinte: arranca primeiro sempre o dispositivo mais prioritario e se a pressao realizada é baixa demais também arranca
0 segundo dispositivo como suporte. O funcionamento dos 2 sera em rotacéo de forma a respeitar o tempo maximo de troca (ET) de cada um,
equilibrando assim de modo homogéneo o desgaste dos aparelhos.

Exemplo 2:

Um grupo de bombagem composto por 2 dispositivos (N=2 detectado automaticamente) dos quais 1 programado automatico (IC = automatico
num dos dois dispositivos), 1 como reserva (IC=reserva do outro dispositivo) um indicador de simultaneidade igual a 1 (NC=1).

O efeito que se terd é o seguinte: o dispositivo ndo configurado como reserva ira arrancar e trabalhar sozinho (mesmo néo conseguindo suportar
a carga hidraulica e a presséo realizada ¢ baixa demais). No caso em que este tenha uma avaria comeca a funcionar o dispositivo de reserva.
Exemplo 3:

Um grupo de bombagem composto por 2 dispositivos (N=2 detectado automaticamente) dos quais 1 programado automatico (IC = automatico
num dos dois dispositivos), 1 como reserva (IC=reserva do outro dispositivo) um indicador de simultaneidade igual a N (programacdes de fabrica:
NC=nUmero de dispositivos).

O efeito que se tera é o seguinte: arranca primeiro sempre o dispositivo que ndo é configurado como reserva, se a pressao realizada for baixa
demais também arranca o segundo dispositivo configurado como reserva. Dessa forma, procura-se sempre e de qualquer modo preservar a
utilizacdo de um dispositivo em particular (o configurado reserva), mas esse pode auxiliar em caso de necessidade quando se apresentar uma
carga hidraulica superior.

5.6.10 - AY: Anti Cycling

Como descrito no paragrafo 9, esta fungéo serve para evitarr arranques e paragens frequentes no caso de perdas na instalacéo. A funcdo pode ser
habilitada em 2 diferentes modalidades: normal e smart. Na modalidade normal, o controlo electronico blogueia o motor apds N ciclos de start stop
idénticos. Ao contrario, na modalidade smart age no parametro RP para reduzir os efeitos negativos devidos as perdas. Se programada em
“Desabilitado”, a fungdo ndo se activa.

5.6.11 - AE: Habilitagdo da funcdo anti-bloqueio
Esta func&o serve para evitar bloqueios mecénicos em caso de inactividade prolongada; age activando periodicamente a rotacdo da bomba.
Quando a fungdo esta habilitada, a bomba realiza em cada 23 horas um ciclo de deshlogueio que dura 1 min.

5.6.12 - AF: Habilitacdo da funcéo antifreeze
Com esta funcdo habilitada, a bomba é colocada em rotacdo automaticamente quando a temperatura atingir valores préximos dos de congelacao,
para evitar rupturas da propria bomba.

5.7- Programac&o da detecco de baixa pressdo na aspiracao

(utilizada tipicamente nos sistemas de refor¢co, com a aspiracao directamente no tubo vindo de um circuito hidraulico com uma propria
pressurizacao)

Presente somente nos modelos com funcéo Kiwa. A funcéo de deteccdo baixa pressao gera um bloqueio do sistema ap6s o tempo T1 (ver 5.5.6
- T1: Atraso baixa pressao). Com esta funco activa, é visualizado o simbolo F4 na linha ESTADO da pégina principal.

A activagdo desta funcdo acarreta um bloqueio da bomba que pode ser removido de maneira automatica ou manual. A restauragdo automética
prevé que para sair da condicéo de erro F4, a pressao volte a um valor superior de 0,3 bar em relag8o a PK durante pelo menos 2 seg.

A activacdo desta funcéo acarreta um blogueio da bomba que pode ser removido de maneira automética ou manual.

5.8 - RF: Anulag&o de fault e warning
Mantendo premidas simultaneamente durante pelo menos 2 segundos as teclas A e Vv, apaga-se a cronologia de fault e warning. Por baixo do
simbolo RF estdo resumidos o nimero de fault presentes no historico (max. 64). O historico pode ser visionado do menu MONITOR na pégina FF.

5.8.1 - PW: Modificagédo da password

O dispositivo tem um sistema de protec¢do por meio de password. Ao programar uma password, 0s pardmetros do dispositivo poderdo ser
acessados e vistos, mas ndo serd possivel modifica-los. Quando a password (PW) é “0”, todos os pardmetros estdo bloqueados e podem ser
modificados. Quando for utilizada uma password (valor de PW diferente do 0), todas as modificacBes estdo bloqueadas e na pagina PW é
visualizado “XXXX". Se programada a password, é permitido navegar em todas as paginas, mas a uma qualquer tentativa de modificacdo de um
parametro, ¢ visualizada uma pop-up que solicita a insergéo da password. Quando for inserida a password correcta, 0s parametros permanecem

4 Aplicavel a versdes firmware = 4.4.x dotadas de conectividade integrada e fungéo Grupos Miltiplos
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desbloqueados e modificaveis por 10" desde a (ltima pressao de uma tecla. Desejando anular o temporizador da password, é suficiente entrar

na pagina PW e premir a0 mesmo tempo A e V por 2". Quando se inserir uma password correcta, é visualizada um cadeado que se abre,

enquanto inserindo a password errada visualiza-se um cadeado que pisca.

Apbs um restabelecimento dos valores de fabrica, a password volta a ser “0". Cada mudanca da password tem efeito quando for premido Mode

ou Set e cada sucessiva modificacdo de um pardmetro implica a nova introdu¢do da nova password (p. ex. o instalador faz todas as

programagdes com o valor de PW de default = 0 e por Gltimo programa a PW de forma a ter a certeza que sem nenhuma outra acgao a maquina

ja esta protegida). Caso a password for perdida, ha 2 possibilidades para modificar os parametros do dispositivo:

e Tomar nota dos valores de todos os parametros, restaurar o dispositivo com os valores de fabrica, ver o paragrafo 7.3. A operagéo de
restabelecimento cancela todos os pardmetros do dispositivo, inclusive a password.

e Tomar nota do niimero presente na pagina da password, enviar um mail com esse nimero ao proprio centro de assisténcia, dentro de alguns
dias sera enviada a password para desbloquear o dispositivo.

6. SISTEMAS DE PROTECCAO

O dispositivo esté provido de sistemas de proteccdo aptos a preservar a bomba, o motor, a linha de alimentacdo e o inversor. Caso se activem
uma ou mais proteccdes, no visor é assinalada logo a com prioridade mais alta. De acordo com o tipo de erro, 0 motor pode parar, mas ao
restabelecer-se das condi¢fes normais, o estado de erro pode anular-se automaticamente desde logo ou anular-se apds um certo tempo a seguir
a uma restauragdo automatica. Nos casos de bloqueio por falta de 4gua (BL), de blogueio por sobrecorrente no motor (OC), blogueio por curto-
circuito directo entre as fases do motor (SC), pode-se tentar sair manualmente das condi¢fes de erro premindo e soltando simultaneamente as
teclas A e V. Se a condicdo de erro persistir, & preciso procurar eliminar a causa que determina a anomalia.

Em caso de bloqueio por um dos erros internos E18, E19, E20, E21 é necessario aguardar 15 minutos com a maquina alimentada para que o
estado de blogueio se restabeleca automaticamente.

Sinais de Alarme
Acrénimo Descricédo
PD @ Desligamento ndo regular
HL @ Alarme de pré-aviso de Blogueio por Fluido Quente
oT Alarme de pré-aviso de Bloqueio por sgbr_eaquecimento dos amplificadores de
poténcia
OBL Alarme que assinala uma temperatura anémala registada na ficha Low Voltage
AYS® @ Funcdo “Anti Cycling Smart” em execucéo
AE®® Funcdo “Anti Block” em execucdo
AF®® Funcdo “Anti Freeze” em execucdo
BAT ®® Bateria descarregada

Tabela 15: Alarmes

Condicbes de blogueio

Coglcti)lgggisode Descrigéo
PH Blogueio por sobreaguecimento bomba
BL Blogueio por falta de 4gua
BP1 Blogueio por erro de leitura no sensor de pressdo em
gp2 \K Bloqueio por erro de leitura no sensor de pressao em aspiracao
PB @ Blogueio por tenséo de alimentacdo fora especificacio
LP Blogueio por tenséo DC baixa
HP Blogueio por tensdo DC alta
oT Blogueio por sobreaguecimento dos amplificadores de poténcia
0oCc® Blogueio por sobrecorrente no motor
SC Blogueio por curto-circuito entre as fases do motor
ESC Blogueio por curto-circuito para terra
HL Blogueio por Fluido Quente
NC Blogueio por motor desligado
Ei Bloqueio por erro interno i-ésimo
Vi Bloqueio por tensdo interna i-ésima fora de tolerancia
EY Bloqueio por ciclicidade anémala levantada no sistema

Tabela 16: Indicagbes dos bloqueios

(@) Aplicavel a versoes firmware < 4.x.x
@ Aplicavel a versoes firmware = 4.3.x dotadas de conectividade integrada
4 Aplicavel a versdes firmware = 4.4.x dotadas de conectividade integrada e fungéo Grupos Miltiplos
) Parametros disponiveis na versdo KIWA
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6.1 - Descrig8o dos blogueios

6.1.1 - “BL” Anti Dry-Run (Protec¢do contra o funcionamento em seco)
Na ocorréncia de falta de agua, a bomba para automaticamente apds o tempo TB. Isso € indicado pelo led vermelho “Alarm” e pela palavra “BL”
no visor. Depois de restabelecido o fluxo correcto de dgua, pode-se tentar sair manualmente do bloqueio de proteccdo premindo simultaneamente
as teclas “A” e “v* e soltando-as. Se o estado de alarme permanecer, ou se 0 utilizador ndo intervir restabelecendo o fluxo de &gua e fazendo o
reset na bomba, o re-stat automatico tenta fazer arrancar de novo a bomba.

Se o par@metro SP ndo estiver ajustado correctamente por falta de agua, pode néo funcionar correctamentee.

6.1.2 - Anti-Cycling (Proteccgdo contra ciclos continuos sem pedido do ponto de utilizagao)

Se na sec¢do de compressdo da instalacdo houver perdas, 0 sistema arranca e para ciclicamente mesmo se nao se esta a tirar agua cientemente:
uma perda, mesmo pequena (poucos ml) provoca uma queda de pressdo que por sua vez provoca o arranque da electrobomba. O controlo
electronico do sistema pode detectar a presenca da perda com base na sua periodicidade. A fungdo anticycling pode ser desactivada ou activada
na modalidade Basic ou Smart (par 5.6.10). A modalidade Basic prevé que uma vez detectada a condicéo de periodicidade, a bomba pare e
fiqgue aguardando uma restauragao manual. Esta condicdo é comunicada ao utilizador pelo acender do led vermelho “Alarm” e pelo aparecer da
indicacdo “ANTICYCLING" no visor. Depois de eliminada a perda, pode-se forcar manualmente o rearranque premindo e soltando as teclas “A”
e “v* simultaneamente. A modalidade Smart prevé que, uma vez detectada a condicdo de perda, se aumente o parametro RP para diminuir o
numero de arrangues no tempo.

6.1.3 - Anti-Freeze (Protec¢do contra a congelacdo da agua no sistema) )

A mudanga de estado da agua de liquido para sélido implica um aumento de volume. E preciso portanto evitar que o sistema permanega cheio
de &gua com temperaturas proximas as de congelacdo com o fim de evitar rupturas do mesmo. Essa é a raz&o pela qual se recomenda de
esvaziar qualquer electrobomba quando esta ficar inutilizada durante o periodo invernal. Contudo, este sistema esta equipado com uma protec¢éo
que impede a formacdo de gelo no seu interior accionando a electrobomba no caso em que a temperatura desca a valores proximos dos de
congelacdo. Dessa forma, a 4gua no interior & aquecida e é evitada a congelagao.

A protec¢do Anti-Freeze funciona somente se o sistema esta alimentado regularmente: com a ficha desconectada ou sem
corrente a protecgao ndo pode funcionar.

De qualquer forma, € aconselhavel ndo deixar o sistema cheio durante longos periodos de inactividade: esvaziar minuciosamente o sistema pelo
tampao de descarga e guarda-lo num local reparado.

6.1.4 - “BP1” Bloqueio por avaria no sensor de pressao na compressdo (pressurizacao instalacao)
Se o dispositivo detectar uma anomalia no sensor de pressao em compressao, a bomba blogueia-se e assinala o erro “BP2". Esse estado comega
logo que for detectado o problema e acaba automaticamente ao restabelecer-se das condi¢des correctasi.

6.1.5 - “BP2” Blogueio por avaria no sensor de pressao na aspiracao
Se o dispositivo detectar uma anomalia no sensor de pressao em aspira¢do, a bomba bloqueia-se e assinala o erro “BP2". Esse estado comega
logo que for detectado o problema e acaba automaticamente ao restabelecer-se das condi¢fes correctasi.

6.1.6 - “PB” Blogueio por tensédo de alimentacao fora de especificacdo
Activa-se quando a tensdo da linha ao grampo de alimentagéo permitida assume valores fora da especificacdo. A restauragéo so ocorre de forma
automatica quando a tensdo no grampo volta aos valores permitidos.

6.1.7 - “SC” Bloqueio por curto-circuito entre as fases do motor

O dispositivo esta provido de uma proteccdo contra o curto-circuito directo que pode ocorrer entre as fases do motor. Quando este estado de
bloqueio for assinalado, pode-se tentar restabelecer o funcionamento premindo simultaneamente as teclas A e v, ac¢éo que, de qualquer modo,
ndo tem efeito antes que sejam passados 10 segundos do instante em que o curto-circuito ocorreu.

6.2 - Reset manual das condicGes de erro
Em estado de erro, o utilizador pode cancelar o erro forcando uma nova tentativa premindo e a seguir soltando as teclas A e v.

6.3 - Restauracdo automatica das condicdes de erro

Para alguns funcionamentos incorrectos e condi¢des de bloqueio, o sistema efectua tentativas de restaura¢do automatica.

O sistema de restauracdo automatica diz respeito sobretudo a:

“BL" Bloqueio por falta de agua ‘ocC” Blogueio por sobrecorrente no motor @

“PB” Blogueio por tens&o da linha fora de especificagdo @ “BP1"  Bloqueio por anomalia no sensor de pressao

oT Bloqueio por sobreaquecimento dos amplificadores de poténcia «gp K Blogueio por anomalia no sensor de pressao Kiwa

@ Aplicavel a versdes firmware < 4.x.x

%) Parametros disponiveis na versdo KIWA
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Por exemplo, se o sistema se bloquear por falta de agua, o dispositivo comega automaticamente um procedimento de teste para verificar que
efectivamente a maquina tenha ficado em seco de modo definitivo e permanente. Se, durante a sequéncia das operacdes, uma tentativa de
restabelecimento tiver éxito (por exemplo voltou a 4gua), o procedimento interrompe-se e recomega o funcionamento normal.

A Tabela 13 mostra as sequéncias das operacdes efectuadas pelo dispositivo para os diferentes tipos de bloqueio.

Restauracdes automaticas nas condicdes de erro

Indicaco visor Descricdo Sequéncia de restauragdo automatica
Uma tentativa em cada 10 minutos
para um total de 6 tentativas.

BL Bloqueio por falta de agua Uma tentativa por hora para um total de

24 tentativas.

Uma tentativa em cada 24 horas para
um total de 30 tentativas.

Restaura-se quando se regressar a

PB @ Bloqueio por tenséo linha fora

especificacdo uma tensdo na especificacdo.
Bloqueio bor sobreaquecimento Restaura-se quando a temperatura dos
oT GuElo p quec amplificadores de poténcia voltar na
amplificadores de poténcia o
especificacdo.
Uma tentativa em cada 10 minutos
para um total de 6 tentativas.
0C® Bloqueio por sobrecorrente no motor Uma tentativa por hora para um total de

24 tentativas.

Uma tentativa em cada 24 horas para
um total de 30 tentativas.

Tabela 17: Auto-restaurac&o bloqueios

7. RESET E PROGRAMACOES DE FABRICA

7.1 Reset geral do sistema
Para efectuar um reset do sistema, manter premidas as 4 teclas simultaneamente por 2 seg. Esta operacdo equivale a desligar a alimentacao;
aguardar o desligamento completo e ligar de novo a alimentacdo. O reset ndo apaga as programacdes memorizadas pelo utilizador.

7.2 Programac0es de fabrica

O dispositivo sai da fabrica com uma série de parametros prédefinidos que podem ser mudados de acordo com as exigéncias do utilizador.
Cada mudanca das programacdes € guardada automaticamente na memdria e, desejando-o, é sempre possivel restaurar as condi¢cdes de fabrica
(ver Restabelecimento das condicfes de fabrica par 7.3 - Restabelecimento das programacdes de fabrica).

7.3 Restabelecimento das programaces de fabrica

Para restaurar os valores de fabrica, desligar o dispositivo, aguardar o eventual completo desligamento do visor, premir e manter premidas as
teclas “SET” e “A” e ligar a alimentagdo, soltar as duas teclas s6 quando aparecer a indicagdo “EE". Neste caso, efectua-se um restabelecimento
das programacdes de fabrica (uma escrita e uma leitura em EEPROM das programagdes de fabrica guardadas permanentemente ne memdrica
FLASH). Completada a programac&o de todos os parametros, o dispositivo volta ao funcionamento normal.

OBS.: Uma vez restabelecidos os valores de fabrica, sera necessério voltar a definir todos os pardmetros que caracterizam a instalag&o (ganhos,
pressdo de setpoint, etc.) como na primeira instalagao.

Programacdes de fabrica
Identificador Descrigdo Progr?mzfﬁ:;gﬁaiabrlca Proq;sg?g?aﬁzr?:a?:ma Pro memoria Instalacéo

BK Brilho display 80% @ /50% @ @ 80% @ /50% @@

TK T. ligag@o backlight 2min 2min

LA Idioma Inglés Inglés

SP Press&o de setpoint 2,7 bar 39 psi

RI Rp.m.em modalidade 3200 rpm 3200 rpm

manual
oD Tipo de instalacdo 1 (Rigido) 1 (Rigido)

@ Aplicavel a versdes firmware < 4.x.x
@ Aplicavel a versdes firmware = 4.3.x dotadas de conectividade integrada
4 Aplicavel a versdes firmware = 4.4.x dotadas de conectividade integrada e fungéo Grupos Miltiplos
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RP Diminuic&o de presséo 03 03
para rearranque
MS Sistema de medida 0 (Internacional) 0 (Internacional)
ek (K Fungao ba|>$a pressaoem | - (Restauracdo manual) 2 (Restauragéo manual)
aspiragéo
o (K Limiar ba|x§ presséo em 1,0 bar 4psi
aspiragao
B Tempo do,bloquelo falta 155 155
agua
T1(K Atraso baixa pr. 2s 25
T2 Atraso de desligamento 10s 10s
GP Coeficiente Qe ganho 05 05
proporcional
Gl Coeﬂmgnte de ganho 12 12
integral
RM Velocidade méxima 7000 rpm 7000 rpm
IC Configuracéo da reserva 1 (Auto) 1 (Auto)
ET Méx. tempo de troca [h] 2 2
AE Func&o anti-bloqueio 1(Habilitado) 1(Habilitado)
AF Antifreeze 1(Habilitado) 1(Habilitado)
PW Modificagdo da PSW 0 0
AY Func&o Anticycling AY 0 (Desativado) 0 (Desativado)

Tabela 13: Programagdes de fabrica

8. APP, DCONNECT CLOUD E ACTUALIZACAO DO SOFTWARE

D

A “Smart Solution” APP DConnect & representa, junto com o visor da bomba, a interface para o controlo local da bomba Esybox Mini. Através
da APP Dconnect é possivel actualizar o produto e configurar os principais parametros do dispositivo com a comodidade de uma APP facil de
utilizar e sempre ao alcance da mao. A APP DConnect permite efectuar as actualizagdes (ver a sec¢do dedicada) necessarias directamente do
smartphone sem volumosos objectos externos.

Através da APP é possivel interagir localmente com o produto por meio do menu especial “Ligacéo directa”
a que se pode ter acesso directamente da pagina principal da APP.

Direct connection [i ]

Menu - Ligac&o directa

A “Smart Solution” DConnect CLOUD permite o controlo remoto das instalagdes quer através do especial
portal na Internet: dconnect.dabpumps.com quer através da mesma APP DConnect através do menu
especial “As suas instalagbes” a que se pode ter acesso directamente da pagina principal da APP.

Menu - As suas instalacoes

OBS. 1: O servico de controlo remoto DConnect Cloud precisa de um registo no portal e ap6s um periodo de prova, exige uma assinatura. Todas
as informacdes estao disponiveis no site: www.internetofpumps.com

OBS. 2: Neste manual a referéncia é para 0 menu da APP DConnect, podem mudar cores ou descri¢des. Para aproveitar da melhor forma o
produto e a sua interacgdo com a APP e com o servico DConnect Cloud, consulte também a documentagdo on-line e os videos demonstrativos.
Todas as informagBes necessérias estdo disponiveis no site: www.internetofpumps.com ou www.dabpumps.com

8.1 - Requisitos de sistema

- Requisitos para APP: Smartphone
- Android = 8 (API level 23).
-10S =12

Requisitos de Rede do produto
- Ligacéo directa a Internet activa e permanente no local de instalagéo.
- Modem/Router WiFi (2,4 Ghz).

) Parametros disponiveis na versdo KIWA
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- Acesso a Internet, WiFi e Bluetooth habilitado. - Sinal WiFi de boa qualidade e boa poténcia na zona em que esta
- Conceder as autorizagdes propostas de cada vez pelo instalado o produto.
sistema operativo do smartphone

OBS.: caso o sinal WiFi ndo fosse suficiente, aconselhamos a utilizacéo de

- Requisitos para acesso de WebAPP: PC um WiFi Extender. E recomendado um teste da rede Internet antes de
- Browser WEB que suporte JavaScript (p.ex. Microsoft Edge,  configurar o produto. Aconselha-se a utilizagdo do DHCP, embora seja
Firefox, Google Chrome, Safari). possivel programar um IP Estatico.

- Acesso a rede Internet.

8.2 - Actualizacdo do software

As actualizacdes garantem uma melhor usabilidade dos servicos oferecidos pelo proprio produto. Antes de comegar a utilizar o produto, certificar-
se de que esteja actualizado a Ultima verséo software disponivel. Durante a fase de actualizacdo do software os produtos envolvidos ndo poderdo
desempenhar as funcdes de bombagem. Por essa razdo aconselhnamos uma actualizacéo vigiada.

OBS. 1: A actualizagdo pode demorar até 5 minutos por produto e quando acabar a bomba ird arrancar.

A actualizagdo do software pode ser realizada:
- localmente: directamente da APP DConnect (aconselhada)
- de remoto se se efectuar uma assinatura ao servigo Cloud DConnect.

8.3 - Actualizaces locais através de APP DCONNECT

D)

Certificar-se de descarregar a Ultima versdo da APP DConnect DAB D disponivel no App Store e Google Play e aprovar todos os pedidos de
autorizacéo, Policy e “terms and conditions” que aparecem no visor do smartphone.

Policies

You must accept our privacy policy and
terms and conditions before using the
app

Privacy policy ( )

See the full privacy policy

D +: CGNNECT Terms and conditions ( )

initialization See the full terms and conditions

Start using the app

@

Allow DConnect DAB to access this
device's location?

DENY

ALLOW ONLY WHILE IN USE

Para a primeira configurac&o e para actualizar o produto, da pagina principal da APP premir o botdo: B L @

Direct connection [i ]

A App assistira passo-a-passo no procedimento de ligagao local e na actualizagdo do produto.
Menu - Ligac&o directa
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Procedimento:
1. Do menu de seleccdo do produto, escolher a Esybox Mini. 2. Na tela seguinte, escolher Esybox Mini.

OBSERVACAOQ: Para facilitar a identificag&o do produto a ser utilizado e
a sua versao, ter como referéncia o painel de informagGes proprio que

Direct connection se encontra no menu de configuracdo da APP.
Select your product

< Home

- :

How to identify your product

Esybox Mini Update only has a label
above the display and software version
DConnect Box 2 3.X.X (see "SW" in the VE of the pump
menu)

DConnect Box | L Esybox Mini
Update Only
Esybox Max ﬁ Esybox Mini
Identificagdo dos tipos de produto
Esybox Mini
Esy I/O
EsyboxMini Seleccdo do produto a que ter
acesso (escolher a Esybox Mini)
3. Para completar o procedimento de conexao directa, seguir as 4. Uma vez realizada a ligagdo entre smartphone e produto (“ligagao
indicagBes fornecidas pela APP. local”), a APP controlara se esta disponivel uma actualizagéo software.

Em caso positivo, ird aparecer um popup na tela da APP.
to s = e - Premir o botdo “Download” no popup para descarregar o software de
¢ Selectihe devee = actualizago no smartphone.
Configure the product

< Select the device =

Configure the product

X
@ Plug in the device plug There are updates
available. We suggest you
@ Press the button for 5 sec. to dqwn_load them before
= continuing.

Wait for the local
connection symbol to
flash
Download now

/3 ° Instrucdes para a ligacdo directa

™ connection symbol to
blink.

It may take a few
minutes

° 0 ° Notificagéo de novas
actualizagBes disponiveis

OBS.: Esse software ficara a disposi¢céo no interior da APP para facilitar eventuais sucessivas actualiza¢des de outros Esybox Mini e sera valido
até nao for disponibilizado um novo software de actualizacéo ; entdo sera substituido.
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Uma vez completado o download do software da bomba no smartphone, aceder ao menu de ligacdo directa de Esybox Mini e premir o botdo

especial para o transferir para o produto:

'ﬁ Esybox Mini

Menu produzido com uma Actualizagéo disponivel

é Install

Bot&o para iniciar a actualizacdo

Uma vez iniciada a actualizagdo, a homba mostrara no visor o estado de avango que se concluird com a expressdo “Done!” e logo a seguir ird rearrancar.
Se a actualizacdo ndo se concluir bem, a Esybox Mini que se estava a tentar actualizar arranca de novo com a versdo software anterior, entéo é possivel

repetir a operacao.

9. INSTALACOES ESPECIAIS

9.1 - Desactivacdo da auto-escorva

O produto é fabricado e fornecido com a capacidade de ser autoescorvante. Com referéncia

ao par. 2.1.2, o sistema pode escorvar e portanto funcionar qualquer que seja a configuracao

de instalacdo escolhida: por baixo ou por cima do nivel da 4gua. Existem porém casos em que

a capacidade de auto-escorva ndo € necessaria ou zonas em que € proibido utilizar bombas

autoescorvantes. Durante a escorva, a bomba obriga uma parte da agua ja em pressao a

retornar na parte em aspiracdo até alcangar um valor de pressdo na compresséo tal que o

sistema se pode dizer escorvado. Entdo o canal de recirculagdo fecha-se automaticamente.

Esta fase repete-se a cada ligagdo, mesmo com a bomba escorvada, até se alcangar 0 mesmo

valor de pressdo de fecho do canal de recirculagdo (1 bar aprox.).

Onde a agua chegue na aspiracdo do sistema ja pressurizada (maximo permitido 2 bar) ou

onde a instalagdo esta sempre e de qualquer forma abaixo do nivel da agua, é possivel

(obrigatdrio onde exigido por regulamentos locais) forcar o fecho da conduta de recirculagéo

perdendo a capacidade de auto-escorva. Dessa forma se obtem a vantagem de eliminar o

ruido de clique do obturador cada vez o sistema arranca. Para forcar o fecho da conduta

autoescorvante, cumprir 0 passos que seguem:

1. desligar a alimentacéo eléctrica;

2. esvaziar o sistema (se ndo se escolher de desactivar a escorva a primeira instalagao);

3. retirar de qualquer modo o tamp&o de descarga na Face E, prestando atengdo para ndo
fazer cair 0 O-ring (Fig.19);

4. com o auxilio de uma pinga, extrair o obturador da sua sede. O obturador sera retirado
junto com a vedagdo O-ring e a mola metlica com que esta montado;

5. remover a mola do obturador; inserir novamente na sede o obturador com a relativa
vedacdo O-ring (lado com vedacdo para o interior da bomba, haste com aletas em cruz
para o exterior);

6. atarraxar o tampdo depois de posicionada no seu interior a mola, de modo a que resulte
comprimida entre o prprio tampao e as aletas em cruz da haste do obturador. Ao voltar
a colocar o tampdo, cuidar que a respectiva vedacdo O-ring se encontre sempre
correctamente na sua sede;

7. carregar a bomba, ligar a alimentac&o eléctrica, por em funcionamento o sistema.
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9.2 - Instalacdo na parede
Este produto ja esta predisposto para poder ser instalado suspenso na parede por meio do kit acessério DAB a adquirir separadamente. A
instalacdo apresenta-se como na Fig.20.

Figura 20

9.3. Grupos Mdiltiplos @

9.3.1 - Introducdo aos sistemas multi-bomba

Com sistema multi-bomba entende-se um grupo de bombagem formado por um conjunto de bombas cujas compressdes se juntam num colector
comum. Os dispositivos comunicam entre eles através da ligacao especial (wireless). O nimero maximo de dispositivos que se podem inserir
para formar ogrupo é 2.

Um sistema multi-bomba é utilizado principalmente para:

e Aumentar os rendimentos hidraulicos em relacéo ao dispositivo simples.

o Assegurar a continuidade de funcionamento em caso de avaria de um dispositivo.

e Fraccionar a poténcia maxima.

9.3.2 - Realizagdo de uma instalacéo multi-bomba
A instalacdo hidraulica deve ser realizada de maneira mais simétrica possivel para realizar uma carga hidraulica distribuida de maneira uniforme
em todas as bombas. As bombas devem ser ligadas todas a um Gnico colector de compresséo.
Para o bom funcionamento do grupo de pressurizacdo, devem ser iguais por cada dispositivo:
e as ligacOes hidraulicas,
¢ avelocidade maxima (parametro RM)
Os firmware dos Esybox mini ligados devem ser todos iguais. Uma vez realizada a instalacao hidraulica, é necessario criar o
grupo de bombagem efectuando a associagao wireless dos dispositivos (ver par 5.5.4)

9.3.3 - Comunicacgdo wireless
Os dispositivos comunicam entre eles e propagam 0s sinais de fluxo e pressao através de comunicagao wireless.

9.3.4 - Ligagéo e defini¢do das entradas foto acopladas

As entradas da central de controlo servem para poder activar as fungBes flutuador, setpoint auxiliar, desabilitagdo sistema, baixa pressao na
aspiracdo. As funcdes sdo assinaladas respectivamente pelo simbolo flutuador (F4).

Os parametros de programacdo das entradas fazem parte dos parametros sensiveis, portanto a programacéo de um deles num qualquer
dispositivo implica o alinhamento automatico em todos os dispositivos. Parametros ligados ao funcionamento de bomba mdltipla.

9.3.5 - Par@metros de interesse para o multi-bomba
As entradas da central de controlo servem para poder activar as fungbes flutuador, setpoint auxiliar, desabilitagdo sistema, baixa pressdo na
aspiragdo. Os parametros que podem ser visualizados no menu, na optica do multi-bomba, séo classificados da seguinte maneira:
e Pardmetros s6 em leitura.
o Parametros com significado local.
o Parametros de configurag&o do sistema multi-bomba por sua vez divididos em:
« Parmetros sensiveis.
« ParAmetros com alinhamento facultativo

4 Aplicavel a versdes firmware = 4.4.x dotadas de conectividade integrada e fungéo Grupos Miltiplos
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Pardmetros com significado local

Sao parametros que podem ser diferentes entre os varios dispositivos € em alguns casos é mesmo necessario que sejam diferentes. Para esses
parametros ndo é permitido alinhar automaticamente a configuracéo entre os varios dispositivos. Por exemplo, no caso de atribuicdo manual dos
enderecos, estes deverdo obrigatoriamente ser diferentes um do outro. Lista dos parametros com siginificado local ao dispositivo.

e BKBrilho

TK Tempo de ligag&o retroiluminagdo

RI Rotagbes/min. em modalidade manual

IC Configuragdo reserva

RF Anulacéo fault e warning

Paradmetros sensiveis

S&o pardmetros que devem necessariamente ser alinhados em toda a cadeia por razdes de regulagéo.
Lista dos par@metros sensiveis:

e SP Pressdo de Setpoint

o RP Diminui¢&o de presséo para rearranque

e ET Méx. tempo de troca

e AY Anticycling

NC Numero de dispositivos simultaneos

TB Tempo de dry run

e T1 Tempo de desligamento ap6s o sinal de baixa pressao
e T2 Tempo de desligamento

¢ Gl Ganho integral

eGP Ganho proporcional

e OD Tipo de instalacéo

o PW Modificacdo password

Alinhamento automatico dos parametros sensiveis

Quando for detectado um sistema multi-bomba, é feito um controlo sobre a congruéncia dos pardmetros programados. Se 0s parametros
sensiveis ndo estdo alinhados entre todos os dispositivos, no visor de cada dispositivo aparece uma mensagem perguntando se se deseja
propagar a todo o sistema a configuracéo daquele particular dispositivo. Aceitando, os parametros sensiveis do dispositivo sobre o qual foi feita
a pergunta sao distribuidos a todos os dispositivos da cadeia. Nos casos em que haja configuragdes incompativeis com o sistema, ndo se permite
a propagacdo da configuragdo desses dispositivos. Durante o funcionamento normal, a modificacdo de um parametro sensivel num dispositivo
implica o alinhamento automético do parametro em todos os demais dispositivos sem pedir confirmagéo.

OBSERVAGCAQ: 0 alinhamento automatico dos parametros sensiveis ndo tem efeito em todos os outros tipos de pardmetros. No caso especial
de inser¢do na cadeia de um dispositivo com programagdes de fabrica (caso de um dispositivo que substitui um existente ou um dispositivo que
sai de um restabelecimento da configuragéo de fabrica), se as configuragdes presentes excepto as configuragdes de fabrica sdo congruentes, o
dispositivo com configuracéo de fabrica assume automaticamente os parametros sensiveis da cadeia.

Pardmetros com alinhamento facultativo

Sao parametros para 0s quais se aguenta que possam ser ndo alinhados entre os varios dispositivos. A cada modificagdo destes parametros,
chegados a pressdo de SET ou MODE, pergunta-se se propagar a modificacao a inteira cadeia em comunicagao. Dessa forma, se a cadeia €
igual em todos os seus elementos, evita-se de programar 0s mesmos dados em todos os dispositivos. Lista dos parametros com alinhamento
facultativo:

e LA ldioma

MS Sistema de medida

AE Anti-bloqueio

AF AntiFreeze

RM Velocidade Maxima

9.3.6 - Primeiro arranque sistema multi-bomba
Efectuar as ligacdes eléctricas e hidraulicas de todo o sistema como descrito no cap. 2 e no par 3.
Ligar os dispositivos e criar as associa¢des como descrito no par. 5.5.4 — AS: Associacdo dispositivos.

9.3.7 - Regulag&o multi-bomba

Quando se liga um sistema multi-bomba, é feita em automatico uma atribuicdo dos enderecos e através de um algoritmo é nomeado um dispositivo
como lider da regulac&o. O lider decide a velocidade e a ordem de arranque de cada dispositivo que faz parte da cadeia. A modalidade de regulacéo
é sequencial (os dispositivos arrancam um de cada vez). Quando ocorrem as condi¢Bes de arrranque, o primeiro dispositivo arranca, quando este
chegar a sua velocidade méxima, arranca o seguinte e assim por diante para todos os demais. A ordem de arranque nao é necessariamente crescente
segundo o0 endereco da méquina, mas depende das horas de trabalho efectuadas, ver 5.6.8 — ET: M&x. Tempo de troca.
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9.3.8 - Atribuicdo da ordem de arranque

Cad vez se ligar o sistema, a cada dispositivo € associada uma ordem de arranque. Com base nesta, geram-se 0s arranques em sucessao dos
Dispositivos. A ordem de arranque é modificada durante a utilizacdo de acordo com a necessidade pelos dois algoritmos seguintes:

e Tempo méaximo de troca alcancado

e Tempo méaximo de inactividade alcangado

9.3.9 - Tempo méaximo de troca

Com base no parametro ET (tempo maximo de troca), cada dispositivo tem um contador do tempo de trabalho, e com base nele se actualiza a

ordem de rearranque de acordo com o algoritmo que segue:

¢ tendo ultrapassado pelo menos metade do valor de ET, actuase a troca de prioridade com o primeiro desligamento do inversor (troca no
standby);

e a0 se atingir o valor de ET sem nunca parar, desliga-se incondicionadamente o inversor e leva-se esta a prioridade minima de rearranque
(troca durante a marcha).

Se o parametro ET (tempo méaximo de troca), se encontra a 0, tem-se a troca a cada rearranque.

Ver 5.6.8 - ET: Max. tempo de troca.

9.3.10 - Tempo maximo de inactividade alcancado

a integridade do liquido bombeado. Funciona permitindo uma rotagdo na ordem de bombagem de maneira a fazer fornecer a todas as bombas
pelo menos um minuto de fluxo em cada 23 horas. Isso acontece qualquer que seja a configuragéo do dispositivo (enable ou reserva). A troca
de prioridade prevé que o dispositivo parado ha 23 horas seja colocado a prioridade maxima na ordem de arrranque. Isso implica que logo que
se tornar necessario o fornecimento de fluxo, sera o primeiro a arrancar. Os dispositivos configurados como reserva tém a precedéncia sobre 0s
outros. O algoritmo acaba a sua ac¢do quando o dispositivo tem fornecido pelo menos um minuto de fluxo. Completada a intervengdo anti-
estagnacéo, se o dispositivo é configurado como reserva, é colocado de novo a prioridade minima de modo a preservarse do desgaste.

9.3.11 - Reservas e nimero de dispositivos que participam da bombagem

O sistema multi-bomba 1& quantos elementos estdo ligados em comunicacéo e chama este ndmero N.

A seguir, com base nos parametros: nimero de dispositivos activos e NC decide quantos e quais dispositivos devem trabalhar num certo instante.
NC representa o nimero maximo de dispositivos que podem trabalhar simultaneamente.

Se num conjunto existem um ndmero de dispositivos activos e NC dispositivos simultaneos, com NC inferior ao niimero de dispositivos activos,
significa que ao maximo arrancardo simultaneamente NC dispositivos e que esses dispositivos irdo trocar-se entre 0 nimero de elementos
activos. Se um dispositivo € configurado como preferéncia de reserva, sera colocado como Ultimo na ordem de arranque, portanto se por exemplo
existem 3 dispositivos e um desses configurado como reserva, a reserva ird arrancar como terceiro elemento, se ao contrario se programar o
ndmero de dispositivos activos a 2, a reserva ndo arrancara, a0 menos que um dos dois activos néo entre em fault.

Ver também a explicacdo dos parametros

5.6.6 NC: Dispositivos simultaneos;

5.6.7 IC: Configuracdo da reserva.

9.3.12 - Controlo WireLess
Como referido no par. 5.5.4, o dispositivo pode ser ligado com outros dispositivos através do canal wireless proprietario.

10. MANUTENCAO

Antes de comecar qualquer intervengdo no sistema, desligar a alimentagao eléctrica.

O sistema ndo necessita de opera¢@es de manutencdo de rotina.

Contudo, a seguir sdo referidas instrucdes para efectuar as operagdes de manutencao extraordinaria que se podem tornar necessarias em casos
especiais (p. ex. esvaziar o sistema para o colocar em depoésito durante um periodo de inactividade).

10.1 Ferramenta Acessdria

A DAB fornece anexa ao produto uma chave metalica de sec¢do hexagonal (Fig. 21) util para efectuar no
sistema algumas operag8es de manutencéo extraordinaria ou previstas durante a instalagéo.

Em particular, utilizar a chave para a operag&o de orienta¢do do painel de interface descrita no par. 2.2.2 T

ou para abrir a portinhola do compartimento ao lado do préprio painel de interface.

Caso a chave seja perdida ou danificada, a operacéo pode ser realizada utilizando uma chave hexagonal

standard de 2mm.

Figura 21
10.2 - Esvaziamento do Sistema
Caso se deseje esvaziar 0 sistema da agua que se encontra no interior, efectuar as operagdes seguintes:
1. desligar a alimentacéo eléctrica;
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2. abrir a torneira na compressao mais proxima do sistema de forma a aliviar a presséo da instalagdo e esvazia-lo o mais possivel;
3. se houver uma valvula de corte logo a jusante do sistema (sempre aconselhada), fecha-la de maneira a ndo deixar defluir a quantidade de
agua na instalacdo entre o sistema e a primeira torneira aberta;
4. Interromper a conduta de aspiragéo no ponto mais préximo do sistema (é sempre aconselhado ter uma vélvula de corte logo a montante do
sistema) de forma a ndo descarregar também toda a instalagéo na aspiracéo;
5. retirar o tampdo de descarga (fig.1 face E se configuracdo vertical, fig.1 Face C se configuragdo horizontal) e fazer sair a &gua que se encontra no
interior (aprox. 1.5 litros);
6. a agua que fica presa na instalacdo de compressdo a jusante da valvula anti-retorno integrada no sistema pode defluir no momento da
desconexao do proprio sistema ou retirando o tampao da segunda compressao (se ndo utilizada).
Mesmo ficando essencialmente descarregado, 0 sistema ndo consegue expelir toda a agua que tem no seu interior. Durante a
manipulagdo do sistema a seguir ao esvaziamento, & provavel que pequenas quantidades de dgua possam sair do proprio
sistema.

10.3 - Vélvula anti-retorno
O sistema tem uma valvula anti-retorno integrada que € necessaria para o seu funcionamento
correcto. A presenga na agua de corpos sélidos ou de areia pode causar o funcionamento
incorrecto da valvula e por conseguinte do sistema. Embora esteja recomendado de utilizar
agua limpa e eventualmente de predispor filtros na entrada, caso se verifique o funcionamento
anormal da valvula anti-retorno, esta pode ser tirada do sisteme e limpa e/ou substituida
procedendo da seguinte forma:

1. remover a portinhola de acesso ao compartimento para a manutengéo extraordinaria (Fig.1
Face F) desapertando os 2 parafusos de fecho por meio da ferramenta acessoria. E
aconselhavel ndo retirar completamente os parafusos, de forma a utiliza-los para extrair a
prdpria portinhola. Prestar atencdo para ndo deixar cair os parafusos no interior do sistema
uma vez removida a portinhola(Fig.22);

2. com o auxilio de uma chave de fendas, retirar o tampé&o de 1"1/4 de maneira a ter acesso
a vélvula anti-retorno (Fig.22);

3. utilizando uma pinca extrair, sem rodar, o cartucho da valvula anti-retorno apanhando-a
pela peca em ponte predisposta para esse fim (Fig.22): a operacéo pode precisar de uma
certa forca;

4. limpar a valvula sob agua corrente, certificar-se de que ndo estd danificada e
eventualmente substitui-la;

5. inserir novamente o cartucho completo na sua sede: a operacdo precisa da forca
necessaria a compressao das 2 vedagdes O-ring.(Fig.22);

6. atarraxar o tampao de 1"1/4 até o fim do curso: caso o cartucho nao tenha sido empurrado
correctamente na sede, o atarraxamento do tampdo completa 0 seu posicionamento
(Fig.22);

7. voltar a colocar a portinhola e apertar os 2 parafusos (Fig.22).

Figura 22

Se durante as operagdes de manutencéo da valvula anti-retorno uma ou mais vedacgdes O'ring se perderem ou danificarem, é
necessario substitui-las. Caso contrario, o sistema ndo pode funcionar correctamente.

10.4 - Veio motor

O controlo electrénico do sistema assegura arranques sem arrances para evitar solicitagdes excessivas aos 6rgaos mecanicos e alongar por
conseguinte a vida do produto. Esta caracteristica, em casos excepcionais, pode implicar um problema no arranque da electrobomba: apés um
periodo de inactividade, talvez com esvaziamento do sistema, os sais dissolvidos na dgua se podem ter depositado formando calcificacfes entre
a parte em rotacdo (veio motor) e a fixa da electrobomba aumentando dessa forma a resisténcia ao arranque. Nesse caso pode ser suficiente
auxiliar manualmente o veio motor a despegar-se das calcificagdes. Neste sistema, a operagdo é possivel tendo garantido o acesso do exterior
ao veio motor e tendo previsto um entalhe de arrasto na extremidade do proprio veio. Proceder da seguinte forma:

remover a tampa do compartimento técnico (Fig.1 Face A);

levantar a cobertura em borracha do tamp&o de acesso ao compartimento do motor (Fig. 23);

utilizando uma chave hexagonal de 10mm, remover o0 tampao de acesso ao veio motor (Fig. 23);

inserir uma chave de fendas no entalhe do veio motor e manobrar nos 2 sentidos de rotacdo (Fig. 23);

se a rotacdo for livre, o sistema pode ser posto em funcionamento, depois de montado novamente o tamp&o e a cobertura removidos;

se 0 bloqueio da rotacéo néo for removivel manualmente, contactar o servigo de assisténcia.

S e o e
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Figura 23

10.5 - Vaso de expanséo

Ver o paragrafo 1.2 para as operacdes de controlo e regulacdo da presséo do ar no vaso de expansao e para a sua substituicdo em caso de avaria.
Para ter acesso a valvula do vaso de expansao, proceder da seguinte forma;

1. remover a portinhola de acesso ao compartimento para a manutencéo extraordinéria (Fig.1 Face F) desapertando os 2 parafusos de fecho por
meio da ferramenta acessoria. E aconselhavel nio retirar completamente os parafusos, de forma a utiliza-los para extrair a propria portinhola.
Prestar atenc&o para ndo deixar cair os parafusos no interior do sistema uma vez removida a portinhola (Fig. 24);

deslize a tampinha de borracha da valvula ou do vaso de expansao (Fig. 24);

asownd

agir na valvula de acordo com as indicagdes do paragrafo 1.2 (Fig. 24);
voltar a posicionar a tampinha de borracha (Fig. 24);
voltar a colocar a portinhola e apertar os 2 parafusos (Fig. 24).

11.RESOLUCAO DOS PROBLEMAS

Figura 24

Antes de comegar a procura das avarias é necessario interromper a ligagao eléctrica da bomba (retirar a ficha da tomada).

Azul: apagado

3. Entrada de ar na tubagem de
aspiragéo.
4. Sensor de fluxo avariado.

Anomalia LED Causas provaveis Remédios
Vermelho: apagado , .
x . Falta de alimentacdo . ~ L
A bomba no arranca. Branco: apagado eléctrica. Controlar que haja tens&o na tomada e voltar a inserir a ficha.
Azul:apagado '
Vermelho: aceso
A bomba no arranca. Branco: Aceso Veio bloqueado. Ver o paragrafo 9.4 (manutencao veio motor).
Azul: apagado
Vermelho: apagado | Ponto de utiizagdo a um nivel x .
x . . . R ~ | Aumentar o valor de pressdo de rearranque do sistema aumentando
Abomba ndo arranca. Branco: aceso superior a0 equivalente a pressao M
) " SP ou diminuindo RP.
Azul: apagado de rearranque do sistema (par. 3.2).
1. Perda nainstalagao. 1. Verificar a instalagao, localizar a perda e elimina-la.
. 2. Impulsor ou parte hidraulica 2. Desmontar o sistema e remover as obstrucdes (servico
Vermelho: apagado . o
Xz . obstruida. assisténcia).
A bomba no para. Branco: aceso

3. Verificar a conduta de aspiracdo, localizar a causa da entrada de
ar e elimina-la.
4. Contactar o centro assisténcia.

1. Profundidade de aspiragéo

1. Ao aumentar a profundidade de aspiragao diminuem os

Vermelho: apagado elevada demais. rendimentos hidraulicos do produto (par. Descri¢ao da Electrobomba).
. e hag 2. Conduta de aspiragdo Verificar se a profundidade de aspiracdo pode ser reduzida. Adoptar
Compresséo insuficiente Branco: aceso . A N A . - ”
: entupida ou de diametro um tubo de aspiracéo de didmetro superior (nunca inferior a 1").
Azul: apagado e - N . o
insuficiente. 2. Verificar a conduta de aspiracdo, localizar a causa da parcializagdo

(obtrucdio, curva estreita, parte em contra-inclinacéo) e remové-la.
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3. Impulsor ou parte hidraulica
obstruida.

3. Desmontar o sistema e remover as oclusdes (servico assisténcia).

A bomba arranca sem
pedido de utilizago

Vermelho: apagado

Branco: aceso
Azul: apagado

1. Perda nainstalagao.
2. Valvula anti-retorno
defeituosa.

1. Verificar a instalagao, localizar a perda e elimina-la.
2. Fazer manutengao da valvula anti-retorno conforme par 9.3.

Apressdo da dgua a
abertura da utilizagdo ndo
€ imediata.

Vermelho: apagado

Branco: aceso
Azul: apagado

Vaso de expansao descarregado
(presséo ar insuficiente), ou com
membrana partida.

Verificar a pressao do ar no vaso de expansdo. Se ao controlar sai agua,
0 vaso esta partido: servico assisténcia. Caso contrario, restaurar a
pressao do ar segundo a relacéo (par. 1.2).

Ao abrir a utilizagdo o fluxo
vai a zero antes que a

Vermelho: apagado

Branco: aceso

Pressdo do ar no vaso de
expansao superior a de arranque

Ajustar a pressdo do vaso de expanséo ou configurar 0s parametros
SP efou RP de modo a satisfazer a relacdo (par. 1.2).

bomba arranque Azul: apagado do sistema.
. 1. Faltaagua. 1-2. Escorvar a homba e verificar que ndo haja ar na tubagem.
Vermelho: aceso ~ L L ~ ) !
. i 2. Bomba ndo escorvada. Controlar que a aspirac&o ou eventuais filtros ndo estejam entupidos.
O visor mostra BL Branco:aceso e Lo .
) 3. Setpoint ndo atingivel com o 3. Programar um valor de RM que permita atingir o setpoint
Azul: apagado
valor de RM programado.

Vermelho: aceso
O visor mostra BP1 Branco:aceso Sensor de pressdo avariado. Contactar o centro de assisténcia.

Azul: apagado

Vermelho: aceso

O visor mostra: BP2 Branco: aceso Sensor de pressdo avariado. Contactar o centro assisténcia.

Azul: apagado

Vermelho: aceso 1. Excessiva absorcéo. 1. Fluido denso demais. N&o utilizar a bomba para fluidos diferentes
O visor mostra OC Branco:aceso 2. Bomba bloqueada. da agua.

Azul: apagado 2. Contactar o centro de assisténcia.

Vermelho: aceso 1. Tensdo de alimentagdo baixa. | 1. Verificar que a tensdo de linha seja correcta.
O visor mostra PB Branco:aceso 2. Excessivaquedadetensdona | 2. Verificar a secgao dos cabos de alimentagao.

Azul: apagado linha.

12. ACTUALIZACAO DO FIRMWARE

O firmware v3.xx s6 pode ser actualizado por meio da App, para as demais versdes a actualizacdo pode ser realizada por meio de D-connect
Box através de comunicacdo wireless. Para mais informagdes sobre este (ltimo tipo de actualiza¢do, consultar o manual do D-Connect Box.

13. ELIMINAGCAO

Este produto ou partes dele devem ser eliminados no respeito do ambiente e de maneira conforme com as normas locais sobre a defesa do
ambiente. Usar os sistemas locais, plblicos ou particulares, de recolha dos residuos.

14. GARANZIA

Qualquer utilizagdo de material defeituoso ou defeito de fabrico do aparelho sera eliminado durante o periodo de garantia previsto pela lei em
vigor no pais onde o produto foi comprado através de reparagdo ou substituicdo, a nossa escolha.

A garantia cobre todos os defeitos substanciais atribuiveis a defeitos de fabrico ou de material utilizado no caso em que o produto tenha sido
utilizado de maneira correcta e conforme com as instrugdes.

A garantia é anulada nos casos seguintes: Estdo excluidos da garantia:
tentativas de reparagéo no aparelho, e pecas de desgaste rapido.
modificagBes técnicas do aparelho,

utilizaclo de pecas ndo de origem,

manipulagao.

utilizacdo ndo apropriada, por ex. uso industrial.

No caso de pedido de garantia, dirigir-se a um centro de assisténcia técnica autorizado com o recibo da compra do produto.
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